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Priklad zapojeni systému DMS2 v provedeni pro ovladani signaly ,otevirej“ a ,zavirej*
nebo v provedeni pro ovladani analogovym proudovym signalem
s jednofazovym elektromotorem
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Pfiklad zapojeni systému DMS2 v provedeni Profibus s jednofazovym elektromotorem
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Pfiklad zapojeni systému DMS2 v provedeni Profibus s tfifazovym elektromotorem
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Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2 ED

Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2
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Svorky na zdrojové desce Svorky ve skfini mistniho oviadani

Pokud je servomotor v jednofazovém provedeni, pfivod sité se zapoji pouze do svorek PE, N, U. Svorky V, W
zlistanou nezapojené. Pokud je servomotor v provedeni ,Nahrada elektromechanické desky“ s tfifazovym elektromoto-
rem bez silovych relé, elektromotor je vyveden na zvlastni svorkovnici (zde nekreslena).
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Tabulka é. 1 — Elektrické servomotory MODACT MOKPED Ex
— zakladni technické parametry

Doba Vypinaci Elektromotor Hmotnost
Typ |  Typové Cislo pFestav:ani moment Vykon T Otacky Napéti Proud Kapacita kg
/90 Nm w ¥ 1.min" v A uF
52320.x=1+ED 10 25100 74 ES 7150-2AL 2750 1x230 0,67 7
- | 52320.x=2+ED 20 74 ES 7150-2AL 2750 1x230 0,67 7
ngJ 52320.x=3+ ED 40 25-85 15 FCJ2B52D 2780 1x230 0,37 35
é 52320.x=4+ ED 80 25-100 17 ES 7130-4AY 1300 1x230 0,27 35 9,7
% 52320.x=5+ ED 10 16-32 15 FT2B52D 2680 3x400 0,10
= 52320.x=6+ ED 20 25-80 15 FT2B52D 2680 3x400 0,10
52320.x=7+ ED 40 25-100 15 FT2B52D 2680 3x400 0,10
52321.x=1+ ED 10 63-125 90 EAMRB56N02 2780 1x230 0,9 8
52321.x=2+ ED 20 90 EAMRB56N02 2780 1x230 0,9 8
'ij 52321.x=3+ ED 40 100 - 250 40 EAMRB56N04A 1380 1x230 0,55 5
3
% 52321.x=4+ ED 80 40 EAMRB56N04A 1380 1x230 0,55 5 185
o | 52321.x=5+ ED 10 63 - 200 90 EAMR56N02L 2790 3x 400 0,25
g 52321.x=6+ ED 20 90 EAMR56N02L 2790 3 x 400 0,25
52321.x=7+ ED 40 100 - 250 60 EAMR56N02A 2790 3 x 400 0,20
52321.x=8+ ED 80 20 EAMR56N04A 1440 3 x 400 0,20
52322 x=1+ ED 10 250 - 510 180 EAMR63N04 1370 3 x 400 0,6
52322 x=2+ ED 20 120 EAMRG3N0AL 1390 3x400 0,45
X 52322 x=3+ ED 40 250~ 600 60 EAMR63L02A 2790 3x400 0,20
g | 52322.x=4+ED 80 20 EAMR63L04A 1440 3x400 0,20
é 52322 x=5+ ED 160 20 EAMRG3L04A 1440 3x400 0,20 - 31
%- 52322 x=6+ ED 20 250 - 450 180 EAMRB63N04 1320 1x230 1,35 10
= 52322 x=7+ ED 40 250 - 550 90 EAMRB63L02 2780 1x230 0,90 8
52322 x=8+ ED 80 250~ 600 40 EAMRB63L04A 1380 1x230 0,55 5
52322 x=9+ ED 160 40 EAMRB63L04A 1380 1x230 0,55 5
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V typovém Cisle se uvede:

1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11.

Misto v typovém Cisle
X X X X ED X

Typové ¢&islo 5 2 3 2 X

— pismeno ,,U“, pokud na 7. misté bude pismeno P nebo R (servomotor je vybaven elektronikou DMS2).

- pismeno ,,T“, pokud na 7. misté bude pismeno R a servomotor nebude vybaven displejem a mistnim
ovladanim

- znak z Tabulky 2, pokud na 7. misté je pismeno E (elektronika DMS2 ED)

6. misto (misto x)

Tabulka 2 — servomotor vybaveny elektronikou DMS2 ED

Znak 0(1(2(3(4|/5/6|7|8|9 A|B|C|D|E|F|H K M|N|P|R
Mistni ovladani X X X X X X X X X X
Displej X | X X | X X X X X | X
Silova relé X | X |X|Xx X X | X
Analogovy | vysila¢ X | X |X|Xx X X | X

modul |regulator X | X

7. misto (misto =) — typ elektroniky
E - servomotor je osazen elektronikou DMS2 ED

P - servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro pfipojeni na Profibus

R — servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro dvou nebo tfipolohové Fizeni **)
8. misto typového ¢&isla — vypinaci moment, rychlost pfestaveni — podle Tabulky €. 1
9. misto typového ¢&isla (misto +) — mechanické pfipojeni — Cislice nebo pismeno podle Tabulky €. 3

10. misto typového ¢isla — ED — servomotory s elektronikou DMS2 nebo DMS2 ED

11. misto typového &isla — teplota okoli

Pro teplotu okoli od -25 °C do +55 °C
Pro teplotu okoli od -50 °C do +55 °C

bez oznaceni
F

Ve vSech oznagenich nevybusnosti servomotord t. €. 52 32x.xxxxF se oznaceni podskupiny skupiny Il nevybusného
elektrického zafizeni podle normy CSN EN 60079-0 zméni z IIC na lIB, tedy na Ex d [IB T6.
Provedeni 52 32x.xxxxF se dodava pouze s tfifazovymi elektromotory.
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Tabulka ¢. 3 — Zpusob pripojeni servomotorit MODACT MOKPED Ex
— uréeni 9. mista v typovém cisle

Strana Ctyrhranu Znak Konstrukéni
Velikost pfiruby Spojeni Poloha ctyrhranu na 9. misté o
s [mm] P provedeni vystupu
typového Cisla
Typové Cislo 52 320
F05 perem 0 vénec
F05 Ctyrhranem 14 zakladni 1
F04 perem 2
F04 1 zakladni 3
F05 14 pootocen 0 45° 4 vyménné
FO4 1 pootogen 0 45° 5 viozky
F04 Ctyfhranem 12 zakladni 6
F04 12 pootoCen 0 45° 7
F05 16 zakladni 8
F05 16 pootoéen o 45° 9
Typové islo 52 321
F10 perem 0 nedodava se
F10 Ctythranem 22 z&kladni 1
Fo7 perem 2
Fo7 17 zakladni 3
F10 22 pootocen 0 45° 4
Fo7 17 pootogen 0 45° 5 vyménné
Fo7 19 zakladni 6 viozky
Fo7 Ctythranem 19 pootoCen 0 45° 7
F10 24 zakladni 8
F10 24 pootocen 0 45° 9
F10 27 zakladni A
F10 27 pootoCen 0 45° B
Typové Cislo 52 322
F12 perem 0 vénec
F12 Ctyfhranem 27 zakladni 1 vyménné vioZky
F10 perem 2 vénec
F10 22 zakladni 3
F12 27 pootoen 0 45° 4
F10 22 pootoCen 0 45° 5
F10 24 zakladni 6 vymenné
F10 Ctyfhranem 24 pootogen 0 45° 7 viozky
F10 27 zakladni 8
F10 27 pootocen 0 45° 9
F12 32 zakladni A
F12 32 pootoCen 0 45° B

Poloha vystupniho hfidele
servomotoru

(pri pohledu smérem na mistni
ukazatel polohy). Ruéni kolo

je proti poloze ,zavieno*.

Spojeni perem

Spojeni étyfhranem

zékladni poloha pooto¢ena poloha

TN (odpovida DIN 3337)  (odpovidé ISO 5211)
b 4t 4+ 4 %
o 1T 4 7% o 6

Jiné pfipojeni servomotord na dotaz.
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Pripojovaci rozméry servomotorit MODACT MOKPED Ex
pro armatury a ovladaci prvky — pfipojeni ¢tyrhranem
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Poloha é&tyfhranného »Z* (,C")
otvoru v koncové poloze
servomotoru. Poloha
,otevieno" je vlevo od
polohy ,zavieno” pfi
pohledu smérem na
mistni ukazatel polohy.
CtyFhranny otvor je
podle DIN-79.
Pfipojovaci rozméry
jsou podle DIN-3337
nebo 1ISO-5211. Poloha
LZ" (,C") Etyfhranného
otvoru pro vieteno je
shodna s polohou

LZ" (,C") na mistnim
ukazateli polohy.

A — spojeni ¢tythranem v zékladni poloze
B — spojeni ¢tyfhranem pooto¢enym o 45°

Piiruba | odl | °9 | od3 | a4 __ M h2min. | himax. | 13min. | 5. | emin. | od5
f8 min. max. H11

151 1 121

Fo4 65 30 4 M6 15 05 12 3 T o T 161 25
19.1 14| 181

F05 65 35 50 M6 3 05 12 3 o T a2 2
23.1 17| 222

Fo7 90 55 70 M8 3 05 13 3 % T age | 4
30,1 22 | 282

F0 | 125 70 102 | M0 3 1 16 3 33.1 24 | 322 | 50
371 27 | 362
371 27 | 362

F2 | 150 85 125 | M2 3 1 20 3 e B 2| T
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Pripojovaci rozméry servomotord MODACT MOKPED Ex
pro armatury a ovladaci prvky — pfipojeni tésnym perem

// Z /‘rj ~ 2\
a1 N
ZIE /\\\
] N
/]
2 |
I -
4 ]
1 /] ! 2 o
o ' % i % <
= | . NN/
: A
- | %
b= 8d7
o0 d5
od2
odi
L (,C")
b4
Poloha drazky pro pero J
podle ISO-5211 a DIN-3337 <
je v poloze ,zavieno“. \\
Poloha ,otevieno® 4
je vlevo od polohy ! (
,zavieno® pii pohledu %0 /
M S 0% & -
smérem na mistni » TR —— th— @
ukazatel polohy. // l .
Poloha ,.Z* (,C*) drazky /
pro pero je shodna
s polohou ,Z“ (,C*) na \
mistnim ukazateli polohy. L)
d4
" 0d2 d7 . . b4 +0,4
Pfiruba odi 8 od3 d4 H9 h3 max. | h2 min. | h1 max. | 1 min. Js9 t3 40,2 o d5
Fo4 65 30 42 M6 18 3 12 3 26 6 20,5 25
F05 65 35 50 M6 22 3 12 3 30 6 24,5 28
F07 90 55 70 M8 28 3 13 3 35 8 30,9 40
F10 125 70 102 M10 42 3 16 3 45 12 451 50
F12 150 85 125 M12 50 3 20 3 55 14 53,5 70
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Rozmeérovy nacrtek elektrickych servomotord MODACT MOKPED 100 Ex a 250 Ex

98 H

—

2x kabelovy vstup M20x1,5

Mistni ovladani (MO) pro mistni ovladani

Odpada u provedeni s MO H|_
‘ 2x kabelovy vstup

MOKPED 100 Ex - M20x1,5
MOKPED 250 Ex - M25x1,5

1x kabelovy vstup M20x1,5
pro MOKPED 100 Ex i MOKPED 250 Ex

Type A B C D E F G H K
MOKPED 100 Ex 253 276 297 308 31 316 160 170 72
MOKPED 250 Ex 306 312 368 385 376 363 200 183 72
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Rozmeérovy nacrtek elektrickych servomotord MODACT MOKPED 600 Ex

463 346

362 264

72 |

400

o 250

ST

Kabelovy vstup M20x1,5 Mistni ovladani (MO)

2x kabelovy vstup M20x1,5
pro mistni ovladani
Odpada u provedeni s MO
//\ /ﬁW

2x kabelovy vstup M25x1,5

|- 125 =

-

Otvory se zavitem pro kabelové vstupy jsou v jejich blizkosti oznageny vyrazenim M20x1,5 nebo M25x1,5 v souladu s &l. 13 CSN
EN 60079-1.

Uvedené vstupy jsou standardné uzavieny zaslepkami pfislusnych velikosti.

Zakaznik je povinen zfidit elektrické pfipojeni (pouZité vstupy servomotoru osadit certifikovanymi vyvodkami), které podle
zatazeného prostoru odpovida pozadavkdm normy CSN EN 60079-14 a ma kryti min. IP67.

Na pozadavek zdkaznika mlze vyrobce dodat servomotory s kabelovym vyvodkovym systémem, ktery spliiuje pozadavek
CSN EN 60079-14 &l. 10.4.2.d pro pfimy vstup do pevného zavéru skupiny IIC. Pro vstup do pevného zavéru servomotoru jsou zde
pouzity certifikované zalévané vyvodky pfislusnych velikosti.

Mohou byt pouzity vyvodky Peppers (typ CR-U) nebo HAWKE (typ ICG 623) dle nasleduijici tabulky:

Typ vyvodky Zavitovy otvor Rozsah o kabelu
CR-U/25 M25x1,5 11,7 — 20,0 mm
ICG 623/B M25x1,5 13,0 — 20,2 mm
CR-U/20 M20x1,5 9,5-14,0 mm
ICG 623/A M20x1,5 11,0 - 14,3 mm
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B
ZA PECKY. a._s._ /ZX

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,

WVanl plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna
PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackové pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceotackové pro JE do aktival zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory oto€né jednootackove pakoveé s proménnoulrychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tdhlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prevodov
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