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Příklad zapojení systému DMS2 v provedení pro ovládání signály „otevírej“ a „zavírej“ 

nebo v provedení pro ovládání analogovým proudovým signálem

s jednofázovým elektromotorem

DMS2 D

LCD displej 2 x 12 znaků

OTV

STOP

ZAV

Zdrojová deska

DMS2.ZD2

Deska analog

DMS2.A2

otevírej

zavírej

(test)

Síť přívod 230 V

Aktivní výstup

Pasivní výstup

E0014

VYP
DAL    MI
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Příklad zapojení systému DMS2 v provedení Profibus s jednofázovým elektromotorem

DMS2 D

LCD displej 2 x 12 znaků

OTV

STOP

ZAV

Zdrojová deska

DMS2.ZD2

Deska DMS2.PR2

Síť přívod 230 V

E0015

VYP
DAL   MI
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OTV

STOP

ZAV

VYP
DAL    MI

Příklad zapojení systému DMS2 v provedení Profibus s třífázovým elektromotorem

DMS2 D

LCD displej 2 x 12 znaků

Deska silových relé

Zdrojová deska

DMS2.ZD2

Deska DMS2.PR2

E0017
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Svorky ve skříni místního ovládáníSvorky na zdrojové desce

Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2

Pokud je servomotor v jednofázovém provedení, přívod sítě se zapojí pouze do svorek PE, N, U. Svorky V, W 

zůstanou nezapojené. Pokud je servomotor v provedení „Náhrada elektromechanické desky“ s třífázovým elektromoto-

rem bez silových relé, elektromotor je vyveden na zvláštní svorkovnici (zde nekreslena).

Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2 ED
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10

20

40

80

10

20

40

10

20

40

80

10

20

40

80

10

20

40

80

160

20

40

80

160

74

74

15

17

15

15

15

90

90

40

40

90

90

60

20

180

120

60

20

20

180

90

40

40

2750

2750

2780

1300

2680

2680

2680

2780

2780

1380

1380

2790

2790

2790

1440

1370

1390

2790

1440

1440

1320

2780

1380

1380

1 x 230

1 x 230

1 x 230

1 x 230

3 x 400

3 x 400

3 x 400

1 x 230

1 x 230

1 x 230

1 x 230

3 x 400

3 x 400

3 x 400

3 x 400

3 x 400

3 x 400

3 x 400

3 x 400

3 x 400

1 x 230

1 x 230

1 x 230

1 x 230

0,67

0,67

0,37

0,27

0,10

0,10

0,10

0,9

0,9

0,55

0,55

0,25

0,25

0,20

0,20

0,6

0,45

0,20

0,20

0,20

1,35

0,90

0,55

0,55

7

7

3,5

3,5

-

-

-

8

8

5

5

-

-

-

-

-

-

-

-

-

10

8

5

5

9,7

18,5

31

ES 7150-2AL

ES 7150-2AL

FCJ2B52D

ES 7130-4AY

FT2B52D

FT2B52D 

FT2B52D 

EAMRB56N02

EAMRB56N02 

EAMRB56N04A 

EAMRB56N04A 

EAMR56N02L 

EAMR56N02L 

EAMR56N02A 

EAMR56N04A 

EAMR63N04

EAMR63N04L 

EAMR63L02A 

EAMR63L04A 

EAMR63L04A 

EAMRB63N04

EAMRB63L02 

EAMRB63L04A 

EAMRB63L04A 

25 – 100

25 – 85

25 – 100

16 – 32

25 – 80

25 – 100

63 – 125

100 – 250

63 – 200

100 – 250

250 – 510

250 – 600

250 – 450

250 – 550

250 – 600

Doba 
přestavení

s/90 °

Vypínací
moment

Nm

Elektromotor
Hmotnost

kgVýkon
W

Typ
Otáčky
1.min-1

Napětí
V

Proud
A

Kapacita
μF

52320.x=1+ED

52320.x=2+ ED

52320.x=3+ ED

52320.x=4+ ED

52320.x=5+ ED

52320.x=6+ ED

52320.x=7+ ED

52321.x=1+ ED

52321.x=2+ ED

52321.x=3+ ED

52321.x=4+ ED

52321.x=5+ ED

52321.x=6+ ED

52321.x=7+ ED

52321.x=8+ ED

52322.x=1+ ED

52322.x=2+ ED

52322.x=3+ ED

52322.x=4+ ED

52322.x=5+ ED

52322.x=6+ ED

52322.x=7+ ED

52322.x=8+ ED

52322.x=9+ ED

Typové čísloTyp

M
O

K
P

E
D

 1
00

 E
x

M
O

K
P

E
D

 2
50

 E
x

M
O

K
P

E
D

 6
00

 E
x

Tabulka č. 1  – Elektrické servomotory MODACT MOKPED Ex 

– základní technické parametry



21

V typovém čísle se uvede:

Místo v typovém čísle 1. 2. 3. 4. 5.  6. 7. 8. 9. 10. 11.

Typové číslo 5 2 3 2 x . x x x x ED x

6. místo (místo x) –  písmeno „U“, pokud na 7. místě bude písmeno P nebo R (servomotor je vybaven elektronikou DMS2).

 –  písmeno „T“, pokud na 7. místě bude písmeno R a servomotor nebude vybaven displejem a místním  

ovládáním

 – znak z Tabulky 2, pokud na 7. místě je písmeno E (elektronika DMS2 ED)

Tabulka 2 – servomotor vybavený elektronikou DMS2 ED

 7. místo (místo =) – typ elektroniky

 E – servomotor je osazen elektronikou DMS2 ED

 P – servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro připojení na Profibus

 R – servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro dvou nebo třípolohové řízení **)

8. místo typového čísla – vypínací moment, rychlost přestavení – podle Tabulky č. 1

9. místo typového čísla (místo +) – mechanické připojení – číslice nebo písmeno podle Tabulky č. 3

10. místo typového čísla – ED – servomotory s elektronikou DMS2 nebo DMS2 ED

11. místo typového čísla – teplota okolí

Pro teplotu okolí od -25 °C do +55 °C  bez označení

Pro teplotu okolí od -50 °C do +55 °C F

Ve všech označeních nevýbušnosti servomotorů t. č. 52 32x.xxxxF se označení podskupiny skupiny II nevýbušného 

elektrického zařízení podle normy ČSN EN 60079-0 změní z IIC na IIB, tedy na Ex d IIB T6.

Provedení 52 32x.xxxxF se dodává pouze s třífázovými elektromotory. 

Znak 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F H J K L M N P R

Místní ovládání    x  x  x  x  x  x  x  x  x  x  x  x

Displej   x x   x x   x x   x x   x x   x x

Silová relé     x x x x     x x x x     x x x x

Analogový vysílač         x x x x x x x x x x x x x x x x

modul        regulátor                 x x x x x x x x

Analogový

modul
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Tabulka č. 3  – Způsob připojení servomotorů MODACT MOKPED Ex 
– určení 9. místa v typovém čísle

F05

F05

F04

F04

F05

F04

F04

F04

F05

F05

perem

čtyřhranem

perem

čtyřhranem

14

11

14

11

12

12

16

16

základní

základní

pootočen o 45°

pootočen o 45°

základní 

pootočen o 45°

základní 

pootočen o 45°

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

věnec

výměnné

vložky

Velikost příruby Spojení
Strana čtyřhranu

s [mm]
Poloha čtyřhranu

Znak 
na 9. místě

typového čísla

Konstrukční
provedení výstupu

 Typové číslo 52 320

F10

F10

F07

F07

F10

F07

F07

F07

F10

F10

F10

F10

perem

čtyřhranem

perem

čtyřhranem 

22

17

22

17

19

19

24

24

27

27

základní

základní

pootočen o 45°

pootočen o 45°

základní

pootočen o 45°

základní 

pootočen o 45°

základní 

pootočen o 45°

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

A

B

nedodává se

výměnné

vložky

 Typové číslo 52 321

F12

F12

F10

F10

F12

F10

F10

F10

F10

F10

F12

F12

perem

čtyřhranem

perem

čtyřhranem 

27

22

27

22

24

24

27

27

32

32

základní

základní

pootočen o 45°

pootočen o 45°

základní

pootočen o 45°

základní 

pootočen o 45°

základní 

pootočen o 45°

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

A

B

věnec

výměnné vložky

věnec

výměnné

vložky

 Typové číslo 52 322

Poloha výstupního hřídele 
servomotoru
(při pohledu směrem na místní 

ukazatel polohy). Ruční kolo 

je proti poloze „zavřeno“.

Spojení perem                Spojení čtyřhranem
 

  základní poloha  pootočená poloha
 (odpovídá DIN 3337)  (odpovídá ISO 5211)

osa

potrubí
otevřeno

zavřeno

Jiné připojení servomotorů na dotaz.
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Příruba

F04

F05

F07

F10

F12

ø
 
d1

65

65

90

125

150

ø
 
d2

f8

30

35

55

70

85

ø d3

42

50

70

102

125

d4

M6

M6

M8

M10

M12

min.

1,5

3

3

3

3

max.

0,5

0,5

0,5

1

1

h2 min.

12

12

13

16

20

h1 max.

3

3

3

3

3

I 3 min.

15,1

16,1

19,1

22,1

23,1

26,1

30,1

33,1

37,1

37,1

44,1

s
H 11
11

12

14

16

17

19

22

24

27

27

32

e min.

14,1

16,1

18,1

21,2

22,2

25,2

28,2

32,2

36,2

36,2

42,2

ø d5

25

28

40

50

70

h4

Připojovací rozměry servomotorů MODACT MOKPED Ex 

pro armatury a ovládací prvky – připojení čtyřhranem

Poloha čtyřhranného 

otvoru v koncové poloze 

servomotoru. Poloha 

„otevřeno“ je vlevo od 

polohy „zavřeno“ při 

pohledu směrem na 

místní ukazatel polohy. 

Čtyřhranný otvor je 

podle DIN-79. 

Připojovací rozměry 

jsou podle DIN-3337 

nebo ISO-5211. Poloha 

„Z“ („C“) čtyřhranného 

otvoru pro vřeteno je 

shodná s polohou 

„Z“ („C“) na místním 

ukazateli polohy.

A – spojení čtyřhranem v základní poloze

 B – spojení čtyřhranem pootočeným o 45°

h
2

h
1

h
4

I3

ø d1

ø d2

ø d5

e

s

d4
A

„O“

„Z“ („C“)

ø d3 „O“

„Z“ („C“)

s

e
B
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Příruba

F04

F05

F07

F10

F12

ø
 
d1

65

65

90

125

150

ø d2
f8

30

35

55

70

85

ø
 
d3

42

50

70

102

125

d4

M6

M6

M8

M10

M12

d7
H9

18

22

28

42

50

h3 max.

3

3

3

3

3

h2 min.

12

12

13

16

20

h1 max.

3

3

3

3

3

I1 min.

26

30

35

45

55

b4
Js 9

6

6

8

12

14

 +0,4
t3

 +0,2

20,5

24,5

30,9

45,1

53,5

ø d5

25

28

40

50

70

Připojovací rozměry servomotorů MODACT MOKPED Ex

pro armatury a ovládací prvky – připojení těsným perem

h
2

h
1

h
3

I1

ø d1

ø d2

ø d5

t3

b4

ø d3
„O“

„Z“ („C“)

ø
 
d7

d4

Poloha drážky pro pero

podle ISO-5211 a DIN-3337

je v poloze „zavřeno“.

Poloha „otevřeno“

je vlevo od polohy

„zavřeno“ při pohledu

směrem na místní

ukazatel polohy.

Poloha „Z“ („C“) drážky

pro pero je shodná

s polohou „Z“ („C“) na

místním ukazateli polohy.
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Rozměrový náčrtek elektrických servomotorů MODACT MOKPED 100 Ex a 250 Ex

Odpadá u provedení s MO

Místní ovládání (MO)

MOKPED 100 Ex - M20x1,5
MOKPED 250 Ex - M25x1,5

pro MOKPED 100 Ex i MOKPED 250 Ex

1x kabelový vstup M20x1,5

pro místní ovládání

2x kabelový vstup M20x1,5

2x kabelový vstup 

F

B

98
A

D

E

C

G

K

H

A

253

306

Type

MOKPED 100 Ex

MOKPED 250 Ex

B

276

312

C

297

368

D

308

385

E

311

376

F

316

363

G

160

200

H

170

183

K

72

72



26

Rozměrový náčrtek elektrických servomotorů MODACT MOKPED 600 Ex

Otvory se závitem pro kabelové vstupy jsou v jejich blízkosti označeny vyražením M20x1,5 nebo M25x1,5 v souladu s čl. 13 ČSN 

EN 60079-1. 

Uvedené vstupy jsou standardně uzavřeny záslepkami příslušných velikostí.

Zákazník je povinen zřídit elektrické připojení (použité vstupy servomotoru osadit certifikovanými vývodkami), které podle 

zařazeného prostoru odpovídá požadavkům normy ČSN EN 60079-14 a má krytí min. IP67.

Na požadavek zákazníka může výrobce dodat servomotory s kabelovým vývodkovým systémem, který splňuje požadavek 

ČSN EN 60079-14 čl. 10.4.2.d  pro přímý vstup do pevného závěru skupiny IIC. Pro vstup do pevného závěru servomotoru jsou zde 

použity certifikované zalévané vývodky příslušných velikostí.

Mohou být použity vývodky Peppers (typ CR-U) nebo HAWKE (typ ICG 623) dle následující tabulky: 

Kabelový vstup M20x1,5

2x kabelový vstup M20x1,5

pro místní ovládání

Místní ovládání (MO)

Odpadá u provedení s MO

463

362

346

264

72
80

4
0
3

4
0
0

ø
 2

5
0

1
2
5

2x kabelový vstup M25x1,5

 Typ vývodky Závitový otvor Rozsah ø kabelu  

 CR-U/25 M25x1,5 11,7 – 20,0 mm  

 ICG 623/B M25x1,5 13,0 – 20,2 mm  

 CR-U/20 M20x1,5  9,5 – 14,0 mm  

 ICG 623/A M20x1,5  11,0 – 14,3 mm  



PŘEHLED VYRÁBĚNÝCH SERVOMOTORŮ�

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory otočné jednootáčkové (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex 
elektrické servomotory jednootáčkové pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otočné jednootáčkové pro JE mimo aktivní zónu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otočné víceotáčkové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otočné víceotáčkové nevýbušné

MODACT MOA
elektrické servomotory otočné víceotáčkové pro JE mimo aktivní zónu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory otočné víceotáčkové pro JE do aktivní zóny

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory otočné jednootáčkové pákové s proměnnou rychlostí přestavení

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootáčkové pákové s konstantní rychlostí přestavení

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory táhlové přímočaré s konstantní rychlostí přestavení

Dodávky kompletů: servomotor + armatura (případně převodovka MASTERGEAR)

T R A D I C E  •  K V A L I T A  •  S P O L E H L I V O S T

Vývoj, výroba, prodej a servis elektrických servomotorů a rozváděčů,
špičkové zpracování plechu (vybavení TRUMPF), prášková lakovna



tel.:	 321 785 141-9
fax:	 321 785 165
	 321 785 167
e-mail: zpa@zpa-pecky.cz

ZPA Pečky, a.s.
tř. 5. května 166
289 11 PEČKY
www.zpa-pecky.cz


