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1. POUZITI

Elektrické servomotory oto¢né jednootackove KP MINI a KP MINI EEx se stélou rychlosti pohybu vystupniho hfi-
dele (dale jen servomotory) jsou uréeny pro pohon armatur (kulovych ventilii a klapek), Zzaluzii, vzduchotechnickych
klapek a jinych zafizeni, pro ktera jsou svymi vlastnostmi vhodné. Mohou pracovat v obvodech dalkového ovladani
i automatické regulace.

Servomotory vybavené elektronickym regulatorem polohy, s polohovou zpétnou vazbou, slouzi jako vykonovy koncovy
¢len regulaénich okruht pro regulaci fyzikalnich veli¢in.

Elektrické servomotory KP MINI EEx v nevybusném provedeni Ex d IIC T6 jsou uréeny pro ovladani a praci v pro-
stfedi s nebezpeé&im vybuchu vybusné plynné atmosféry v zé6né 1 a v z6né 2 podle CSN EN 60079-10-1 a jsou
zkonstruovany a navrzeny v souladu s normami CSN EN 60079-0:2010 a CSN EN 60079-1:2008 pro vybu$nou
plynnou atmosféru.

Servomotory jsou oznaceny znakem ochrany proti vybuchu a symboly skupiny a kategorie zafizeni dle provedené
certifikace nasledovné: € 112G Ex d IICT6 Gb -25 < Ta<55 °C.

Nazvoslovi

Prostiedi s nebezpec¢im vybuchu — prostiedi ,ve kterém muze vzniknout vybusna atmosféra.

Vybusna plynna atmosféra — smés hoflavych latek (ve formé plynd, par nebo mihy) se vzduchem za atmosférickych
podminek, ve které se po inicializaci Sifi hofeni do nespotfebované smeési.

nych tolerancich) na kterékoliv ¢asti povrchu elektrického zafizeni, které by mohlo zplsobit vzniceni okolni atmosféry.
Zaveér — vSechny stény, dvere, kryty, kabelové vyvodky, hfidele, tyCe, tahla atd., které pfispivaji k typu ochrany proti
vybuchu a nebo k stupni kryti (IP) elektrického zafizeni.

Pevny zaveér ,,d“ — druh ochrany, u kterého jsou ¢asti schopné vznitit vybusnou atmosféru umistény uvniti zavéru; tento
zaver pii explozi vybusné smési uvnitf zavéru vydrzi tlak vybuchu a zamezi pfeneseni vybuchu do okolni atmosféry.
Zoéna 1 — je prostor, ve kterém je pfi béZném provozu pravdépodobnost vyskytu vybusné atmosféry smési hoflavych
latek ve formé plynu, pary nebo mihy se vzduchem pfilezitostna.

Normy

Na nevybu$né servomotory KP MINI EEx se vztahuji tyto zakladni normy:

CSN EN 60079-14 Predpisy pro elektricka zafizeni v mistech s nebezpeéim vybuchu hoflavych plynl a par.
CSN IEC 60721 Druhy prostredi pro elektricka zafizeni.

CSN EN 60079-0 Elektricka zafizeni pro vybu$nou plynnou atmosféru. VSeobecné pozadavky.

CSN EN 60079-1 Elektricka zafizeni pro vybu$nou plynnou atmosféru. Pevny zavér ,d“.

CSN EN 60079-10 Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru. Uréovani nebezpeénych prostord.
CSN 33 0371 Nevybusné smési. Klasifikace a metody zkousek.

CSN 34 3205 Obsluha elektrickych stroji togivych a prace s nimi.

Oznaceni nevybusnosti
Sestava se z téchto znak:

Ex - elektrické zafizeni odpovida normé& CSN EN 60079-0 a souvisejicim normam pro riizné druhy ochrany proti
vybuchu.

d - druh ochrany proti vybuchu, pevny zavér, podle normy CSN EN 60079-1.

lIC - oznageni skupiny nevybusného elektrického zafizeni, podle normy CSN EN 60079-0

T6 - teplotni tfida nevybusného elektrického zafizeni skupiny I, podle CSN EN 60079-0.

Gb — oznaceni nevybusného zafizeni pro vybusné plynné atmosféry, které ma ,vysokou“ trover ochrany, a neni zdrojem
iniciace v normalnim provozu nebo pfi o&ekavanych poruchach; podie CSN EN 60079-0.

2. PRACOVNI PODMINKY

Servomotory KP MINI (KP MINI Control, KP MINI EEXx) jsou odolné proti plsobeni provoznich podminek
a vnéjich vliva tfid AC1, AD7, AE6, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4, BC3 a BE3 podle CSN 33
2000-5-51 ed. 3.



Teplota

Provozni teplota okoli pro servomotory KP MINI je -25 °C az +70 °C a pro servomotory KP MINI EEx je -25 °C az +55 °C.
Relativni vihkost od 10 % do 100 %.

Tridy vnéjSich vlivl - vynatek z CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:
1) ACH — nadmorska vyska < 2000 m
2)AD7  — mélké ponofeni, moznost ob&asného ¢aste¢ného, nebo Uplného ponofeni
3) AE6 —silna prasnost
4)AF2 — vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.
5)AG2  — mechanické namahani stfedni.V béznych primyslovych provozech.
6)AH2  —vibrace stfedni.V béznych pramyslovych provozech.
7)AK2  —vazné nebezpedi rlistu rostlin nebo plisni.
8)AL2 — vazné nebezpedi vyskytu zivoCichd (hmyzu, ptakd, malych zvitat)
9) AM-2-2 — normalni Uroven signalniho napéti. Zadné dodateéné pozadavky.
10)AN2 - slunecni zafeni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2.
11)AP3 - seizmické ucinky stfedni. Zrychleni > 300 Gal < 600 Gal.
12)BA4 — schopnost osob. Pou¢ené osoby.
13)BC3 - dotyk osob s potencidlem zemé Casty. Osoby se ¢asto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji
na vodivém podkladu.
14) BE3 —nebezpeci vybuchu, vyroba a skladovani vybusnych latek
Kryti

Stupen ochrany krytem servomotorti KP MINI je IP 67 podle CSN EN 60529.

3. POPIS A FUNKCE

a)
b)
c)

a)

b)

Servomotory KP MINI (EEXx, Control) se skladaji z nasledujicich zékladnich ¢asti:
silovy prevod s vystupnim h¥idelem a univerzalni svérkou

elektricka vyzbroj

synchronni motorek s trvale pfipojenym rozbéhovym kondenzatorem

Silovy pfevod se sklada z pastorku, ktery je pfipevnén na vystupnim hrideli elektromotorku, ¢elnich ozubenych sou-
koli a ozubeného segmentu, ktery je spojen s vystupnim hfidelem servomotoru. Vystupni hfidel je ulozen v loZiscich
a z vnéjsi strany je opatfen univerzalnim vystupem, ktery zabezpeci spojeni s pohanénym htidelem (o 12 - 22 mm
nebo Ctythran s = 9 — 17 mm). Na druhy konec vystupniho hfidele, ktery zasahuje do ovladaci ¢asti servomotoru,
jsou pfipevnény nastavitelné vacky pro ovladani polohovych a signalizaénich mikrospinacél. Poloha vacek je zajisténa
dotazenim horni matice a kontramatice. Servomotory jsou rovnéz vybaveny ruénim ovladanim.

Elektricka vyzbroj se sklada ze ¢tyf mikrospinacll, z nichZz dva slouzi pro vypinani servomotoru pfi dosazeni
koncovych poloh vystupniho hfidele a dva mohou slouzit pro signalizaci polohy vystupniho hfidele. Razeni
mikrospinacu pfi pohledu shora (ze strany ru¢niho oviadani) je nasledujici: PO, SO, PZ, SZ.

Déle je servomotor vybaven odporovym nebo proudovym vysilacem polohy.

Vyvody mikrospinacu, vysilace polohy a elektromotoru jsou vyvedeny na svorkovnici, ktera slouzi k elektrickému

pfipojeni servomotoru k vnéj$im obvodim pomoci kabelu s Zilami o maximalnim prafezu 1,5 mm2. Pro utésnéni pfi-
vodnich kabelll je servomotor opatfen dvéma kabelovymi vyvodkami. Pro servomotory t. €. 52 997 jsou pouzity kabe-
lové vyvodky PG 11, (pro kabely o 5 — 10 mm). Pro servomotory v provedeni EEx t. €. 52 998 jsou pouzity 2 kabelové
vyvodky Peppers typ CR-U/20 se zavitem M20x1,5 (pro kabely o 9,5 — 14.0 mm), nebo pfipadné vyvodky HAWKE typ ICG
623/A se zavitem M20x1,5 (pro kabely o 11,0 — 14,3 mm). Pro ochranu pfed nebezpecnym dotykovym napétim slouzi
vnitfni a vnéjsi ochranna svorka.

Pro Upravu mikroklimatu v prostoru ovladaci ¢asti je zabudovan topny ¢lanek.



Poznamka: Pokud bude servomotor pracovat v prostiedi s teplotou vyssi neZ 35°C, topny ¢lanek se nezapojuje.
V jinych pripadech je nutné topny cldanek pouZzit.

Servomotory KP MINI t. €. 52 998 jsou vybaveny vratnym rozpinacim termostatem SM 4070 jehoz Ukolem je
ochranit motor pro pfipad abnormalni ¢innosti. Pouziti tohoto termostatu (rozpina pfi teploté 70 °C) pak zamezuje
nartstani povrchové teploty servomotoru.

Jako topného ¢lanku se pouziva rezistor o vykonu 10 W a odporu 18 kQ.

Vysilace polohy
a) Odporovy vysila¢ polohy je potenciometr s jmenovitou hodnotou 100 Q. Pro snadné nastaveni je pfevod na
vysila¢ opatfen tfeci spojkou.

b) Odporovy vysila¢ s prevodnikem RNI-RT. Pfevodnik RNI-RT je dopliikem k odporovému vysilaci. Pfevadi
signal z odporového vysilace na proudovy vystup. Vystupni signal je linearni a umérny vstupnimu signalu.
Pfevodnik je napajen z proudové smycky, nevyzaduje dalSi napajeci zdroj.

Technické parametry:

Napajeci napéti 11 — 35 Vss, doporuc¢eno 24V ss
MéfFici rozsah 0-100Q

Vystupni signal 4-20mA

Chyba méreni < 0,8 %

c) Vysilaé DCPT2 je elektronicky bezkontaktni proudovy vysila¢ polohy. Ke své funkci pouziva magnetoresis-
tentni snimace. Vyznacuje se velkou zivotnosti a jednoduchym nastavenim pracovni oblasti pomoci dvou tla-
Citek. Ma moznost autodiagnostiky a chybovych hlaSeni prostfednictvim blikavého kédu LED diody. Vysilac je
napajen ze zdroje DCPZ.

Technické parametry:

Snimani polohy bezkontaktni magnetorezistentni
Pracovni zdvih 60 — 340°

Nelinearita max =1 %

Zatézovaci odpor 0-5000Q

Vystupni signaly 4-20mA

Napéjeni 15-28VDC, <42 mA

Pracovni teploty -25 az +70 °C

Rozméry 2 40 x 45 mm



4. TECHNICKE PARAMETRY

Zakladni technické parametry — tabulka provedeni

Jmenovity| Pracovni | Doba prestaveni (30°) Elektromotor Typové &islo
Typ moment | zdvih [s]
[Nm] [’ DC 50Hz | 60Hz | Typ DC AC 50Hz | AC 60Hz | zakladni |dopliikové
30 SMR 300/1200 xx1x
60 SMR 300/1200 52997 | XX2Xx
90 SMR 300/600 + Xx3X
120 SMR 300/600 52998 | xx4x
KP MINI, ITT XX 5x
EEx 7 ITT |403.903 52997 | XX8X
48 | SMR 300/1200 XX A X
72 | SMR 300800 | %2997 [TxBx
96 | SMR 300/600 50 998 XX Cx
Napéjeci napéti - frekvence
230V 1XXxX
AC 50 Hz 24V 3 X X X
110V 5997 5Xx XX
230V 5 . 2 X X X
24V 4 XXX
52 998
AC 60 Hz 110V 6 X X X
120V 7 X X X
DC 24V 8 X X X
Vysila¢ polohy — elektronicky regulator polohy
b l&t 4
s vysilaéem polohy 1 x 100 Q e reg’u . XXX
s regulatorem XXXx5
bez vysilate polohy bez regulatoru XXX 6
s vysilatem polohy 2 x 100 Q s regulatorem XXX7
s prevodnikem 100 Q/4 — 20 mA bez regulatoru 50 997 XX XA
s vysilaéesrg gg'rg]hg' rr? —-20mA bez regulatoru + XxxB
52 998
s vysilaem polohy 4 — 20 mA s regulatorem xxxC
pfiruba FO3 x1xx
velikost pfipojovaci pfiruba FO4 X2 XX
pfiruby pfiruba FO5 X 3 X X
priruba FO7 X 4 X X
Dopilnujici technické parametry:
Druh zatizeni S2- 10 min s
S4 - 30 % - 1200 cyklt/hod.
Hmotnost 4 kg

Jmenovity odpor vysilace polohy

1 x 100 Q nebo 2 x 100 Q (popr: s jinou jmenovitou hodnotou)

Linearita vysilace polohy

+2 % jmenovité hodnoty odporu

Hysteréze vysilace polohy

< 2 % jmenovité hodnoty odporu

Vile vystupniho hfidele

1,5°

Izola¢ni odpor

min. 20 MQ za sucha; min. 2 MQ po zkou$ce ve vihku

Zivotnost servomotoru

min. 1.106 sepnuti s dobou béhu 0,75 s pfi jmenovitém momentu

Klimaticka odolnost

normalni provedeni

Provedeni z hlediska nevybuSnosti

normalni provedeni - typové &islo 52 997 (BNV - podle CSN 33 2320)

nevybusné provedeni EEx d IIC T6 - typové &islo 52 998 (CSN EN 50014, 50018)

Hladina

hladina akustického vykonu A je max. 75 dB (A)

hladina akustického tlaku A je max. 85 dB (A)

Kryti

IP 67




Technické parametry pouZzitych elektromotort

Vykon Napajeci napéti Kmitocet Proud
Typ elektromotoru
P [w] V] [Hz] [A]
50 0,068
230 60 0,078
50 0,161
SMR 300 - 1200 3,8 110 60 0177
o4 50 0,615
60 0,68
50 0,046
230 60 0,05
50 0,087
SMR 300 - 800 2,5 110 60 0,096
50 0,52
24 60 0,57
50 0,036
230 60 0,039
50 0,072
SMR 300 - 600 1,9 110 60 0,078
50 0,310
24 60 0,350
ITT 402.907 2,5 24 DC - 0,25
ITT 403.903 16 24 DC - 1
Elektricka vyzbroj - zakladni: 2 polohové vypinace PO, PZ

2 signalizaéni vypinace SO, SZ

1 synchronni motor

2 kabelové vyvodky

1 svorkovnice

1 topny odpor 18 kQ /230 V; 3,9kQQ/110V;220 Q/ 24V

Elektricka vyzbroj - pfidavna (dle poZadavk( zakaznika): 1 elektronicky regulator polohy
1 vysila¢ polohy

5. REGULATOR POLOHY

Vestavény regulator polohy umozriuje automatické nastaveni polohy vystupniho hfidele servomotoru v zavis-
losti na hodnoté vstupniho analogového signalu. Na vstupu regulatoru se porovnava hodnota vstupniho Ffidiciho
signalu s hodnotou zpétnovazebniho signéalu z vysilace polohy. Pfipadna regula¢ni odchylka, ktera tim vznika, je
vyuzita k ovladani chodu servomotoru. Vystupni hfidel servomotoru se pak prestavi do polohy, kiera odpovida
hodnoté vstupniho fidiciho signalu.

Tento regulator vyuziva vysokého vykonu RISC procesorl MICROCHIP pro zajisténi veSkerych funkci
tohoto regulatoru a sou¢asné umoznuje provadét nepretrzité autodiagnostiku systému a podavat chybova hlaseni
v pfipadé vzniklé poruchy. Uzivatel jiz nebude muset provadét slozité nastavovani jako u bézného analogového
regulatoru, ale staci pouze spustit iniciacni program a regulator jiz vSe zajisti sam.

Programové vybaveni regulatoru

1) Regulator je mozno programovat na pozadované funkce dvojim zptusobem:
— pomoci PC po rozhrani RS 232
— pomoci funkénich tlagitek a LED diod na regulatoru

Tlacitky je mozno nastavovat:

P1 —fidici signal

P2 — odezvu na signal TEST a ztratu fidiciho signalu
P3 - zrcadleni

P4 - necitlivost regulatoru

P5 —typ regulace



Pocitacem lze navic nastavit:
— aktivni uroven signalu TEST
— aktivni uroven signalu TP

2) Pomoci PC po rozhrani RS 232 je mozno sledovat veSkeré provozni stavy regulatoru. Regulator podava
chybova hlaseni prostfednictvim LED nebo PC:

— pfitomnost signalu TEST

— chybi Fidici signal

— koncové spinace (chybné zapojeni)

— porucha snimace polohy

— porucha tepelné ochrany.

Technické parametry regulatoru

Napajeci napéti A.230V +10 % -15 %; 50 - 60 Hz
B.120V +10 % -15 %; 50 — 60 Hz
C. 24V +10 % -15 %; 50 — 60 Hz

Vstupni signaly analogovy fidici signal 0 —20 mA, 4-20 mA,0—-10V
dvouhodnotové TEST kontakt z nadfazeného systému

(simulace poruchového stavu)
MO, MZ stav koncovych spinact servomotoru*)

Vystupni signaly dvouhodnotové 2x kontakt relé 230 V/8 A, jisténo pojistkou F 1,6 A
signalizace poruchy - kontakt KOK (24 V, 2 W)
5x LED napajeni, porucha, nastavované parametry, otevira,
zavira
4-20mA max. inpedance zatéze 350 Q

(pfi jmenovitém napajecim napéti)
max. inpedance zatéze 100 Q
(pfi napajecim napéti snizeném o 15 %)

Snimac polohy odporovy vysila¢ 100 — 10 000 Q **)
proudovy vysila¢ DCPT **)
Chybova hlaseni rezim TEST

chybi fidici signal

prohozeny koncové spinace*)

porucha zpétnovazebniho vysilace

servomotor byl vypnut v mezipoloze koncovym spinacem®)

Reakce na poruchu porucha zpétnovazebniho vysilate servomotor do polohy TEST, chybové hlaseni
chybi fidici signal servomotor do polohy TEST, chybové hlaSeni
rezim TEST servomotor do polohy TEST, chybové hlaseni

Nastavovaci prvky 2x tlagitko pro nastaveni parametrd bez pocitace
komunikacni konektor pro pfipojeni pocitace

Linearita regulatoru 0,5 %

Necitlivost regulatoru 1-10 % (nastavitelna)

Rozsah pracovnich teplot -25 °C — +75 °C

Rozméry 75x 75 x25 mm

*) Koncovym spinacem se rozumi polohovy spinac¢ servomotoru zapojeny tak, aby zastavil pohyb servomotoru
v daném sméru. Regulator ZP2 pri autokalibraci zméri zpétnovazebni signal, pri kterém koncové spinace vypnou
servomotor (pro oba sméry pohybu) a zapise ji do paméti jako parametr. Pfi regulaci se stav koncovych spinact
trvale sleduje. Pokud dojde k vypnuti servomotoru koncovym spinacem v jiné poloze, neZ jakd odpovida poloze zjisténé
pfi autokalibraci, regulator tento stav vyhodnoti jako chybu.

**) Typ vysilace polohy (odporovy/proudovy) se nastavuje automaticky pfi autokalibraci.



Rozmérovy nacrtek servomotord KP MINI, t. €. 52 997, 52 998

provedeni s pfirubou FO3, FO4 a FO5 (servomotor v poloze ,,otevieno®)
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Pfipojovaci rozméry pro pfipojeni na armaturu (jina pfipojeni nutno konzultovat s vyrobcem)

PFirub Rozmér
riruba d2 d3 da d5 s d7
FO3 25 36 M5 20 914 1220
FO4 30 42 M5 25 917 1200
FO5 35 50 M6 28 917 1202




Rozmérovy nacrtek servomotorti KP MINI, t. €. 52 997, 52 998
provedeni s pfirubou FO7 (servomotor v poloze ,otevieno®)
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PFipojovaci rozméry pro pfipojeni na armaturu (jind pfipojeni nutno konzultovat s vyrobcem)

Pfiruba Rozmer

d2 d3 d4 d5 S d7

FO7 - 70 M8 - 9-17 12-22
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Schémata vnitfniho zapojeni elektrickych servomotor( KP MINI

Legenda:

PO
PZ
SO
Sz
EH
BQ

polohovy vypina¢ pro smér ,otevira“
polohovy vypina¢ pro smér ,zavira“
signaliza¢ni vypina¢ pro smér ,otevira“
signaliza¢ni vypina¢ pro smér ,zavira“
topny odpor

vysila¢ polohy 100 Q

MS1~  elektromotor jednofazovy
C motorovy kondenzator

M~ elektromotor pro stejnosmérné napéti
ST termostat (pouze u t. ¢. 52 998)
DO, DZ diody pro pfipojeni odpovidajicich polohovych

spinacu (podle sméru otaéeni motoru)
ZP2.RE elektronicky regulator motoru

Schéma vnitfniho zapojeni elektrickych servomotorti KP MINI
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Schéma vnitfniho zapojeni elektrickych servomotord KP MINI
s prevodnikem R/I
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Schéma vnitfniho zapojeni elektrickych servomotorti KP MINI
s proudovym vysilaéem polohy DCPT2
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Schéma vnitfniho zapojeni elektrickych servomotord KP MINI
se stejnosmérnym elektromotorem
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Schéma vnitfniho zapojeni elektrickych servomotorti KP MINI
s regulatorem polohy a odporovym vysilaéem
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Schéma vnitfniho zapojeni elektrickych servomotorti KP MINI
s regulatorem polohy a proudovym vysilaGem DCPT2
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Svorky 51-52 propojit mA,
nebo propojkou
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POZNAMKY A pEEKY. o.s. 2\




B
ZA PECKY. a._s._ /ZX

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,

WVam plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna
PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackové pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE do aktival zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory otoCné jednootackove pakove s proménnoulrychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tdhlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletll: servomotor + armatura (pfipadné pfevodoy
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