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1. POUZITI

Elektrické servomotory MODACT MOKPED Ex v nevybusném provedeni jsou uréeny pro ovladani a praci
v prostredi s nebezpe&im vybuchu vybudné plynné atmosféry v zéné 1 a v zéné 2 podle CSN EN 60079-10-1 (332320)
a pro prostory s hoflavym prachem v z6né 21 a v z6né 22 podle CSN EN 60079-10-2 (332320). Servomotory jsou
zkonstruovany a navrzeny v souladu s normami CSN EN 60079-0:2007 a CSN EN 60079-1:2008 pro vybusnou plynnou
atmosféru a s normami CSN EN 61241-0:2007 a CSN EN 61241-1:2005 pro prostory s hoflavym prachem.

Jedna se o nevybusna elektricka zafizeni skupiny Il, kategorie 2 v prostorach, ve kterych je vznik vybusné atmos-
féry vytvofené plyny, parami nebo mlhou — ,G“ pravdépodobny. Servomotory jsou oznaceny znakem ochrany proti
vybuchu a symboly skupiny a kategorie zafizeni & 11 2GD.

Cely servomotor je navrzen jako pevny zavér ,d“ s oznacenim Ex d IIC T6 pro teplotu okoli -25 °C az +55 °C nebo
Ex d 1IB T6 pro teplotu okoli -50 °C az +55 °C pro vybusnou plynnou atmosféru a Ex tD A21 IP67 T80°C pro prostory
s hoflavym prachem.

Servomotory jsou ur€eny k prestavovani armatur vratnym oto¢nym pohybem v obvodech dalkového ovladani
i automatické regulace. Mohou se pouzit i pro jina zafizeni, pro ktera jsou svymi vlastnostmi a parametry vhodné.
Pouziti ve zvlastnich pripadech se doporucuje projednat s vyrobcem.

Nazvoslovi

Prostredi s nebezpeéim vybuchu — prostiedi, ve kterém muze vzniknout vybusna atmosféra.

Vybusna plynna atmosféra — smés hotlavych latek (ve formé plynd, par nebo mihy) se vzduchem za atmos-
férickych podminek, ve které se po inicializaci Sifi hofeni do nespotifebované
smési.

Vybusna prachova atmosféra  — smés horlavych latek ve formé prachu nebo viaken se vzduchem za atmosférickych
podminek, ve které se po vzniceni Sifi hofeni do nespotfebované smési.

Maximalni povrchova teplota —nejvysSi teplota, ktera vznikne pfi provozu v nejnepfiznivéjSich podminkach
(avSak v uznanych tolerancich) na kterékoliv ¢asti povrchu elektrického zafizeni,
které by mohlo zpUsobit vzniceni okolni atmosféry.

Zavér —vS8echny stény, dvere, kryty, kabelové vyvodky, hfidele, tyCe, tahla atd., které
prispivaji k typu ochrany proti vybuchu anebo k stupni kryti (IP) elektrického
zafizeni.

Pevny zaveér ,,d* — druh ochrany, u kterého jsou ¢asti schopné vznitit vybuSnou atmosféru umistény

uvnitf zavéru; tento zaver pfi explozi vybusné smeési uvnitf zavéru vydrzi tlak
vybuchu a zamezi pfeneseni vybuchu do okolni atmosféry.

Zona 1 — prostor, ve kterém je pfi bézném provozu pravdépodobnost vyskytu vybusné
atmosféry smési hoflavych latek ve formé plynu, pary nebo mlhy se vzduchem
prilezitostna.

Zona 2 — prostor, ve kterém neni vznik vybu$né plynné atmosféry, tvofené smési
hoflavych latek ve formé plynu, par nebo mihy se vzduchem pravdépodobny
za normalniho provozu, avSak pokud tato atmosféra vznikne, bude pretrvavat
pouze po kratké ¢asové obdobi.

Zona 21 — prostor, ve kterém muize vybusna atmosféra tvofena oblakem zvifeného
hoflavého prachu ve vzduchu vznikat pfileZitostné v normalnim provozu.
Zona 22 — prostor, ve kterém neni pravdépodobny vznik vybusné atmosféry tvofené oblakem

rozvifeného horlavého prachu ve vzduchu za normélniho provozu a pokud vznikne,
je pfitomna pouze po kratké ¢asové obdobi.

Normy

Na nevybu$né servomotory se vztahuji tyto zakladni normy:

CSN EN 60079-14 Predpisy pro elektricka zafizeni v mistech s nebezpec¢im vybuchu hoflavych plynd
a par.

CSN IEC 60721 Druhy prostredi pro elektricka zafizeni.

CSN EN 60079-0 Elektricka zafizeni pro vybuSnou plynnou atmosféru. VSeobecné pozadavky.

CSN EN 60079-1 Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru. Pevny zavér ,d".

CSN EN 60079-10 Elektricka zafizeni pro vybuSnou plynnou atmosféru. Ur€ovani nebezpecénych
prostord.

CSN 33 0371 Nevybu$né smési. Klasifikace a metody zkousek.



CSN 34 3205 Obsluha elektrickych strojl toCivych a prace s nimi.

CSN EN 61241-0 Elektricka zafizeni pro prostory s hoflavym prachem. VSeobecné pozadavky.

CSN EN 61241-1 Elektricka zafizeni pro prostory s hoflavym prachem. Ochrana zavérem ,tD“.

CSN EN 61241-10 Elektricka zafizeni pro prostory s hoflavym prachem. Zafazovani prostor(,
kde jsou nebo mohou byt hoflavé prachy.

CSN EN 1127-1 Vybusna prostfedi — zamezeni a ochrana proti vybuchu

Oznaceni nevybusnosti
Sestava se z téchto znaku:

Ex ktery oznaduije, Ze elektrické zafizeni odpovida normé& CSN EN 60079-0 a souvisejicim normam pro rizné
druhy ochrany proti vybuchu.

d oznaéeni druhu ochrany proti vybuchu, pevny zavér — podle normy CSN EN 60079-1.

tD ochrana zavérem — podle normy CSN EN 61241-1.

IIC, IIB  oznageni skupiny nevybusného elektrického zafizeni — podle normy CSN EN 60079-0.

T6 oznadeni teplotni tFidy nevybusného elektrického zatizeni skupiny Il — podle CSN EN 60079-0.
T80°C maximalni povrchova teplota T — podle CSN EN 61241-0.

A21 oznadeni zény, ve které miZze byt zafizeni pouzito — podle CSN EN 61241-0.

IP67  oznadeni stupné ochrany krytem — podle CSN EN 61241-0.

Udaje na servomotorech
Servomotory jsou opatfeny nasledujicimi Stitky:
1) Stitek s daty nevybusnych zavérd
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2) Stitek vyrobni a pFistrojovy obsahuje
— oznaleni a adresu vyrobce
— typové oznaceni vyrobku (typové ¢islo)

— vyrobni ¢€islo

— rok vyroby

— jmenovita hodnota vypinaciho momentu Nm
— jmenovita rychlost prestaveni s/90°
— jmenovity pracovni zdvih °

— oznaceni kryti servomotoru IP

— hmotnost servomotoru kg

— znacku shody CE

— elektrické udaje silového obvodu (napéti, frekvenci, proud a vykon elektromotoru)
— elektrické udaje ovladaciho obvodu mikrospinacl (napéti, proud )

— vysila¢ polohy (odpor, napéti popf. proud)
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3) Stitek vystrazny
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4) Stitky na krytech s oznadenim pouzité ochrany proti vybuchu
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2. PRACOVNI PROSTREDI, PRACOVNI POLOHA

Pracovni prostredi

Servomotory MODACT MOKPED Ex jsou odolné proti plisobeni provoznich podminek a vnéjSich vlivi tfid AC1,
AD7, AEG6, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4, BC3 a BE3 podle CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

PFi umisténi na volném prostranstvi doporu¢ujeme opatfit servomotor lehkym zastfeSenim proti pfimému plsobeni
atmosférickych vlivl. StfiSka by méla pfesahovat pfes obrys servomotoru alespon o 10 cm ve vySce 20 — 30 cm.

PFi umisténi servomotor( v pracovnim prostiedi s teplotou pod +10 °C, v prostiedi s relativni vihkosti nad 80 %,

v prostfedi pod pfistfeSkem a v prostfedi chladném je nutné vzdy pouzit topného ¢lanku, ktery je namontovan u vSech
servomotord.

Tridy vnéjsich vlivl - vynatek z CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:
1) ACH — nadmorska vyska < 2000 m
2) AD7 — meélké ponofeni, moznost obasného ¢astecného, nebo Uplného ponofeni
3) AE6 — silna prasnost
4)AF2 — vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.
5)AG2 — mechanické namahani stfedni. V béznych primyslovych provozech.
6)AH2  —vibrace stfedni.V béznych pramyslovych provozech.
7)AK2 — vazné nebezpedi rlstu rostlin nebo plisni.
8)AL2 — vazné nebezpedi vyskytu zivocichd (hmyzu, ptakd, malych zvitat)
9) AM-2-2 — normalni Uroven signalniho napéti. Zadné dodate&né pozadavky.
10)AN2 - sluneéni zafeni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2.
11)AP3  —seizmické ucinky stfedni. Zrychleni > 300 Gal < 600 Gal.
12)BA4 — schopnost osob. Pou¢ené osoby.
13)BC3 - dotyk osob s potencidlem zemé Casty. Osoby se Casto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji
na vodivém podkladu.
14) BE3 - nebezpedi vybuchu, vyroba a skladovani vybusnych latek
Teplota

Provozni teplota okoli pro servomotory MODACT MOKPED Ex je -25 °C az +55 °C nebo -50 °C az +55 °C.

Elektrické servomotory MOKPED Ex v provedeni pro teplotu okoli od -50 °C do +55 °C musi byt odoIné proti
pusobeni provoznich podminek charakterizovanych teplotou okoli v rozsahu od -50 °C do +55 °C.

Toto provedeni servomotord je s tfifazovymi motory.



Oznaéeni vySe uvedenych servomotor(l bude provadéno pismenem F na poslednim misté doplikového typového
Cisla: tedy 5232x.xxxxEDF.

Ve vSech oznacenich nevybuSnosti servomotorl t. €. 5232x.xxxxEDF se oznaceni podskupiny skupiny I
nevybudného elektrického zafizeni podle normy CSN EN 60079-0 zméni z |IC na IIB, tedy na Ex d 1IB80°C (T6).

Pracovni poloha
Servomotory MODACT MOKPED Ex mohou pracovat v libovolné pracovni poloze.

3. PRACOVNI REZIM, ZIVOTNOST SERVOMOTORU

Pracovni rezim
Servomotory mohou pracovat s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60034-1. Doba prace pfi teploté +50 °C je
10 minut a stfedni hodnota zatézovaciho momentu je nejvyse 60 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.
Servomotory mohou pracovat také v rezimu S4 (pferusovany chod s rozbéhem) podle CSN EN 60034-1.

Zatézovatel N/N+R je maximalné 25 %; nejdelSi pracovni cyklus je dan dobou béhu na plny pracovni zdvih servomotoru.
Nejvyssi pocet sepnuti pfi automatické regulaci je 1200 sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatézovaciho momentu pfi
zatézovateli 25 % a teploté okoli +50 °C je nejvyse 40 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.

NejvysSi stfedni hodnota zatéZzovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.

1%N M,  zabérny moment>1,3.M,,
Mgt stfedni hodnota zatéZovaciho momentu
3%N M,,  maximalni hodnota vypinaciho momentu

N
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Doba prace N Doba klidu R
Doba cyklu

Pribéh pracovniho cyklu

Zivotnost servomotort
Servomotor, ureny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cykld (Z - O - 2).
Servomotor, uréeny pro regulaéni ucely, musi vykonat nejméné 1 milion cyklt s dobou prace (pfi které je vystupni
hridel v pohybu) nejméné 250 hodin. Zivotnost v operaénich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na po&tu sepnuti.
Velka Cetnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni prfesnost regulace. K dosazeni co nejdelSiho bezporuchového obdobi

Udaje Zivotnosti, odvozené od nastavenych regula¢nich parametr(i, jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Zivotnost servomotor( pro 1 milion start
zivotnost [h] 830 1000 2000 4000
pocet startli [1/h] max pocet startli 1200 1000 500 250

4. TECHNICKE UDAJE

Zakladni technické parametry jsou uvedeny v Tabulce 1.

Napajeci napéti

Jmenovitd hodnota stfidavého napajeciho napéti servomotor(i je 1x230V nebo 3x400V (dle provedeni). Napajeci
napéti servomotoru musi byt v toleranci +10 % jmenovité hodnoty.

KmitoCet napajeciho napéti je 50Hz v toleranci + 2 % jmenovité hodnoty.



V tomto rozsahu napdjeciho napéti zUstavaji zachovany jmenovité hodnoty vSech parametrd, mimo zabérného
momentu, ktery se méni s druhou mocninou odchylky napajeciho napéti od jeho jmenovité hodnoty. Zavislost je pfimo
umérna zmeéné napajeciho napéti. Vétsi odchylky napajeciho napéti a kmito¢tu se nepfipoustéji.

Kryti
Kryti servomotorti je IP 67 podle CSN EN 60529 (33 0330).
Hluk
Hladina akustického tlaku A max. 85 dB (A)
Hladina akustického vykonu A max. 95 dB (A)

Vypinaci moment

Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zakaznika v rozsahu uvedeném v tabulce 1. Pokud
neni nastaveni vypinaciho momentu pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment pozadovaného
typového Cisla servomotoru.

Samosvornost

Samosvornost servomotorll je zabezpecena mechanickou brzdou elektromotoru, u servomotor( t. ¢. 52 320
mechanickou brzdou v pfevodovce.

Smeér otaceni
Smeér ,zavira“ je pfi pohledu na vystupni hfidel ve sméru do ovladaci skfiné shodny se smyslem ota€eni hodinovych
rucicek.

Pracovni zdvih

Jmenovity pracovni zdvih servomotoru je 90° (po dohodé s vyrobcem Ize dodat servomotory s pracovnim zdvihem
60°, 120° nebo 160°).

Ruéni ovladani

Ruéni ovladani se provadi rué¢nim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru. Ota¢enim ruéniho
kola ve sméru hodinovych rucic¢ek se vystupni hfidel servomotor(i pfi pohledu na mistni ukazatel polohy ota¢i rovnéz ve
sméru hodinovych ruci¢ek (smér zavira). Smér otaceni rué¢nim kolem je také vyznacen na Stitku ruéniho kola.

Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguiji, pokud je servomotor pod napétim.

V pripadé, Zze bude pouzito ruéni ovladani, tzn. servomotor bude oviadan mechanicky, nefunguje nastaveni
momentu a mlzZe dojit k po§kozeni armatury.

5.VYBAVA SERVOMOTORU
Ukazatel polohy

Servomotor mlze byt vybaven displejem, jako volitelna vybava u elektroniky DMS2 ED. U elektroniky DMS2 je
servomotor vybaven vicefadkovym displejem.

Topny ¢lanek

Servomotory jsou vybaveny topnym ¢lankem pro zamezeni kondenzace vodnich par. Jako topného ¢lanku se
pouzivaji rezistory TRA 25 10 K/J o vykonu 25 W a odporu 10 kQ. Jsou spinany spinaéem pro topny odpor, umisténém
na zdrojové desce elektroniky. Pocitatem Ize v programu nastavit teplotu spinani v rozsahu -40 az +70 °C. Trvalé
topeni Ize spolehlivé zajistit nastavenim teploty +70 °C. Maximalni topny proud spinace je 0,4A/230 V.

Jsou prednastaveny i mezni hodnoty teplotniho rozsahu pouziti servomotord (-40 °C a +70 °C), které je mozno
podle potfeby zakaznikl zménit. Pfi prekroCeni téchto meznich hodnot se sepne poruchovy kontakt READY a je
signalizovana chyba.

Mistni ovladani
Mistni ovladani slouZzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace. Pro elektroniku DMS2 ED je sestava ze dvou
prepinacu: jeden ma polohové stavy ,dalkové ovladani - vypnuto - mistni ovladani®, druhy ,otvira - stop - zavira“.



Prvni pfepina¢ muze byt vestavén dvoupolovy nebo &tyfpolovy. Pfepinace jsou umistény ve svorkovnicové skFini.
Pokud je servomotor vybaven elektronikou DMS se mistni ovladani sestava ze 3 tladitek se stavy ,otevirej”, ,zavirej",
»Stop“ a oto€ného prepinace ,mistni, dalkove, stop*.

6. ELEKTRICKE PARAMETRY

Svorkovnice servomotoru

Elektrické (sitové) vybaveni se sestava z obvodu napajeni elektroniky a z obvodu ovladani motoru. Pfipojeni
rozvodné sité se realizuje svorkovnici umisténou na fidicim modulu. Svorkovnice je navrzena tak, aby pro celkové
pfipojeni jiz nebyly potfeba zadné dalsi svorky.

Svorkovnice je opatiena Sroubovacimi svorkami pro pfipojeni vodi¢ii s maximalnim priifezem do 2,5 mm2,

Vnitini elektrické zapojeni servomotort

Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotorti MODACT MOKPED Ex s oznagenim svorek jsou uvedena
v tomto katalogu.

V servomotoru je schéma vnitfniho zapojeni umisténo na vnitfni strané krytu servomotoru. Svorky jsou oznaceny
Cisly na samolepicim Stitku, ktery je pfipevnén na nosném pasku pod svorkovnici.

Izolacéni odpor

Izola¢ni odpor elektrickych ovladacich obvodu proti kostfe i proti sobé je min. 20 MQ. Izola¢ni odpor elektro-
motoru je min. 1,9 MQ. Po zkous$ce ve vihku je izolaéni odpor ovladacich obvodd min. 2 MQ.

Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodti

U servomotord MOKPED Ex s elektronickymi systémy se zkousi:

obvody kontaktl a topného €lanku 1500 V 50 Hz
obvod elektromotoru 1000 V +2.Ujm 50 Hz, nejméné 1500 V
obvod vystupniho a Fidiciho signalu 50V ss

Odchylky zakladnich parametri

Vypinaci moment +15 % z max. hodnoty rozsahu
Doba prestaveni +10 % az -15 % z jmenovité hodnoty (pfi chodu naprézdno)
Ochrana

Servomotory jsou opatfeny jednou vnitfni a jednou vnéjSi ochrannou svorkou pro zabezpecéeni ochrany prfed Urazem
el. proudem dle CSN 33 2000-4-41 ed.2. Jednou ochrannou svorkou je opatfen také elektromotor. Ochranné svorky
jsou oznageny znaékou podle CSN EN 60417-1a2 (013760).

Pokud neni servomotor pfi zakoupeni vybaven nadproudovou ochranou, je nutné aby tato ochrana byla
zajiSténa externé.

7. POPIS SERVOMOTORU

Cely servomotor je navrzen jako pevny zavér ,d“ s oznaenim Ex d [IC T6 nebo Ex d 1IB T6 pro vybusnou plynnou
atmosféru a Ex tD A21 IP67 T80°C pro prostory s hoflavym prachem.

Pokud je servomotor v provedeni s mistnim ovladanim, tvofi toto mistni ovladani dalsi pevny zavér ,,d*“. Oba pevné
zavéry jsou v tomto pfipadé oddéleny priichodkou.
Vlastni servomotory se skladaji ze dvou ¢asti:
a) silova €ast — slouzi k vyvozeni potfebného krouticiho momentu na armaturu a je tvofena jednofazovym nebo
tfifazovym asynchronnim elektromotorem, €elni a planetovou pfevodovkou s vystupni hfideli, zafizenim pro ruéni
ovladani s ruénim kolem a plovoucim Snekem.
b) ovladaci (elektronickou) ¢ast, kterou tvofi elektronické systémy DMS2 nebo DMS2 ED slouzici k ovladani servo-
motoru. Jednotlivé moduly obou elektronickych systémi a jejich funkce jsou popsany v kapitole ELEKTRONICKE
VYBAVENI.



Cinnost snimade polohy je odvozena od otaéeni vystupniho hiidele. Cinnost snimaée momentu je odvozena od
axialniho posuvu ,plovouciho $neku“ ruéniho ovladani, snimaného a pfenaseného do ovladaciho prostoru servomotoru.

Hodnotu vypinaciho momentu Ize nastavit v ramci rozsahu uvedeného v tab. 1. Momentové vypinani mize byt
blokovano po dobu, kdy je potfeba aby servomotor mohl vyvinout zabérny moment.

Ukazovani polohy vystupniho hfidele servomotoru je mozné bud v misté instalace servomotoru pomoci mechanického
ukazatele pfipadné i displeje, ktery mize byt v servomotoru zabudovan, nebo dalkové pomoci analogového vystupniho
signalu a pfislusného ukazovaciho pfistroje. Ukazovaci pfistroj neni pfedmétem dodavky servomotoru.

Privod a zapojeni
Pro vstup do pevného zavéru jsou servomotory opatfeny nasledujicimi zavitovymi otvory:
a) Vlastni servomotor — ma 3 zavitové vstupy M20x1,5 nebo M25x1,5 (viz rozmérové nacrtky servomotorti)
b) Mistni ovladani — ma 2 zavitové vstupy M20x1,5.

Zavitové otvory pro kabelové vyvodky jsou v jejich blizkosti oznaceny vyrazenim M20x1,5 popt. M25x1,5 v souladu
s ¢l. 13 CSN EN 60079-1.

Uvedené vstupy jsou standardné uzavieny zaslepkami prislusnych velikosti.

Zakaznik je povinen zfidit elektrické pfipojeni (pouZzité vstupy servomotoru osadit certifikovanymi vyvodkami), které
podle zafazeného prostoru odpovida pozadavkdm normy CSN EN 60079-14 a mé& kryti min. IP 67.

Na pozadavek zakaznika mlzZe vyrobce dodat servomotory s kabelovym vyvodkovym systémem, ktery splfiuje
pozadavek CSN EN 60079-14 ¢l. 10.4.2.d pro pfimy vstup do pevného zavéru skupiny IIC. Pro vstup do pevného zavéru
servomotoru mohou byt pouzity vyvodky Peppers (typ CR-U) nebo HAWKE (typ ICG 623) dle nésleduijici tabulky:

Typ vyvodky Zavitovy otvor Rozsah o kabelu
CR-U/25 M25x1,5 11,7 — 20,0 mm
ICG 623/B M25x1,5 13,0 — 20,2 mm
CR-U/20 M20x1,5 9,5-14,0 mm
ICG 623/A M20x1,5 11,0 - 14,3 mm

V pfipadé pouziti téchto vyvodek je zakaznik povinen pfi zapojovani servomotoru postupovat podle navodu
s utésnénim jednotlivych Zzil kabelu.

8. ELEKTRONICKE VYBAVENI

Elektromechanicka ovladaci deska je nahrazena elektronickym systémem DMS2 nebo DMS2 ED. Oba systémy
snimaji polohu vystupni hfidele a krouticiho momentu servomotoru bezkontaktné magnetickymi snimaci. Snimac¢
polohy vystupni hfidele je absolutni a ke své ¢innosti nevyzaduje zalozni napajeni, pokud béhem provozu servomo-
toru dojde k odpojeni napajeciho napéti. Oba systémy Ize nastavovat a kontrolovat po¢itatem s ovladacim programem
nebo ru¢né bez pocitace.

Jednodussi systém DMS2 ED nahrazuje elektromechanické souc€asti, popfipadé umoznuje ovladani servomotoru
vstupnim analogovym signalem jako u provedeni Control.

Systém DMS2 umoziiuje pouzit servomotor pro dvoupolohovou a tfipolohovou regulaci nebo jej pfipojit
k priimyslové sbérnici Profibus.

DMS2 ED

Zakladni vybava:

Ridici jednotka obsahuje také snimac polohy vystupniho hfidele, 4 tlacitka a 3 signalky
LED pro nastaveni a kontrolu servomotoru.

Momentova jednotka

Zdrojova jednotka na svorkovnici jsou vyvedeny kontakty sedmi relé (MO, Mz, PO, PZ, SO,
SZ, READY), stav kazdého relé signalizuje dioda LED. Jednotka umoznuje
pfipojeni topného ¢lanku a jeho fizeni termostatem.

Volitelna vybava:

Zpétnovazebni signal 4 — 20 mA

Analogovy regulator

Ukazatel polohy — LED displej

Mistni ovladani

Reverzaéni relé



Hlavni pfednosti:

Absolutni snimani polohy nezavisle na zaloznim napéti.

Jednoduché nastaveni pomoci 4 tlagitek, pocitac PC

MozZnost zalohovani nastavenych parametrd na PC.

Ur€eno pro pfimou nahradu elektromechanickych prvkd servomotoru.

Parametry:
Snimani polohy
Snimani momentu
Pracovni zdvih
Blokace momentu
Vstupni signal

Vystupni signal

Napajeni

DMS2

Zakladni vybava:
Ridici jednotka

Momentova jednotka
Zdrojova jednotka obsahuje:

bezkontaktni magnetické

bezkontaktni magnetické

90°

0 — 20 s pfi reverzaci v krajnich polohach

0(4) — 20 mA pfi zapnuté funkci regulatoru

Mistni/dalkové ovladani, Mistni otvirat/zavirat

7 x relé 250 VAC 3 A (MO, Mz, PO, PZ, SO, SZ, READY) polohovy signal
4 — 20 mA max. 500 Q, aktivni/pasivni, galvanicky oddéleny LED displej
(volitelné)

230 VAC, 50 Hz, 4 W, kategorie prepéti Il

obsahuje také snimac polohy vystupniho hfidele, 2 signalky LED.

— 2 relé pro ovladani elektromotoru,

— relé Ready s pfepinacim kontaktem vyvedenym na svorkovnici

— signaliza¢ni relé 1 — 4 s vyvedenym jednim pdlem spinaciho kontaktu
na svorkovnici. Druhé poély spinacich kontaktd relé 1 — 4 jsou propojené
a vyvedené na svorku COM.

K jednotce se pfipojuje topny odpor spinany termostatem.

Jednotka ovlada silové spinace elektromotoru (reverzacni relé).

Jednotka displeje dvouradkovy displej, 2x12 alfanumerickych znaki

Jednotka tlacitek tlacitka ,,otevirej“, ,,zavirej“, ,,stop“ a otoCny prepinac

,»mistni, dalkové, stop“.

Volitelna vybava (v servomotoru musi byt jedna z téchto jednotek):

Jednotka dvou a tfipolohového Fizeni — umoznuje ovladani servomotoru najetim do poloh ,otevieno® a ,,zavieno
nebo analogovym signalem 0(4) — 20 mA.

Jedotka pfipojeni Profibus — umozZnuje ovladat servomotor primyslovou sbérnici Profibus.

Elektronické fizeni DMS2 pfi své €innosti kontroluje sled a vypadek fazi napajeciho napéti.
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Priklad zapojeni systému DMS2 v provedeni pro ovladani signaly ,otevirej“ a ,zavirej*
nebo v provedeni pro ovladani analogovym proudovym signalem
s jednofazovym elektromotorem

E0014
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VYP 0 Q
otV Q DAL_MI <
s (O _— —
Ay O DMS2 TORK DMS2 S
DMS2.H2 == —N N CoM
4L L V LED
[’]
DMS2 D PN
LCD displej 2 x 12 znaku \! |
Deska analog Pasivni vystup
0/4:20mA DMS2.A2 2
4, COMM
/T Aktivni vystup
otevirej <5
P Zdrojovéa deska
. zavirej DMS2.ZD2
80-B0V A ~U)——
" —
B0V @@
80-20 (U ——
L
(I
— \H TOP
Sit privod 230 9>
K
[}
|
|
|
_____________________________________________________ 1
[}
__________ —_——— —_—— —————e 1
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Pfiklad zapojeni systému DMS2 v provedeni Profibus s jednofazovym elektromotorem

E0015

(—> COM

J o
VYP 0
oTV O DAL MI % <>
soe O = —
Q DMS2 TORK DMS?2 S
ZAV
DMS2.H2 = LN
JL JL V LED
[R]

DMS2 D

LCD displej 2 x 12 znaki
Deska DMS2.PR2
rrmee_—_———_———— - il

A | ON I A
IN | TERM. | ouT

|PROFIBUS |
— A

Sit privod 230 V

Zdrojova deska

DMS2.ZD2
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Pfiklad zapojeni systému DMS2 v provedeni Profibus s tfifazovym elektromotorem
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Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2 ED

Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2

= —]Oo /

3 o |& & oy O ZDA pexy © O O
Olololo POWER s CONTROL SAFE OPEN CLOSE

5 W|V | U]| N|PE|PE c T SAFE | OPEN/CLOSE

§ g g > +IN-IN|PE|+L —L (O 8 z:fm%'m e

aaE| U U U U UL ot o =

, | DD’D‘DI | DDD‘DDI ]

Svorky na zdrojové desce Svorky ve skfini mistniho oviadani

Pokud je servomotor v jednofazovém provedeni, pfivod sité se zapoji pouze do svorek PE, N, U. Svorky V, W
zlistanou nezapojené. Pokud je servomotor v provedeni ,Nahrada elektromechanické desky“ s tfifazovym elektromoto-
rem bez silovych relé, elektromotor je vyveden na zvlastni svorkovnici (zde nekreslena).
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Tabulka é. 1 — Elektrické servomotory MODACT MOKPED Ex
— zakladni technické parametry

Doba Vypinaci Elektromotor Hmotnost
Typ |  Typové Cislo pFestav:ani moment Vykon T Otacky Napéti Proud Kapacita kg
/90 Nm w ¥ 1.min" v A uF
52320.x=1+ED 10 25100 74 ES 7150-2AL 2750 1x230 0,67 7
- | 52320.x=2+ED 20 74 ES 7150-2AL 2750 1x230 0,67 7
ngJ 52320.x=3+ ED 40 25-85 15 FCJ2B52D 2780 1x230 0,37 35
é 52320.x=4+ ED 80 25-100 17 ES 7130-4AY 1300 1x230 0,27 35 9,7
% 52320.x=5+ ED 10 16-32 15 FT2B52D 2680 3x400 0,10
= 52320.x=6+ ED 20 25-80 15 FT2B52D 2680 3x400 0,10
52320.x=7+ ED 40 25-100 15 FT2B52D 2680 3x400 0,10
52321.x=1+ ED 10 63-125 90 EAMRB56N02 2780 1x230 0,9 8
52321.x=2+ ED 20 90 EAMRB56N02 2780 1x230 0,9 8
'ij 52321.x=3+ ED 40 100 - 250 40 EAMRB56N04A 1380 1x230 0,55 5
3
% 52321.x=4+ ED 80 40 EAMRB56N04A 1380 1x230 0,55 5 185
o | 52321.x=5+ ED 10 63 - 200 90 EAMR56N02L 2790 3x 400 0,25
g 52321.x=6+ ED 20 90 EAMR56N02L 2790 3 x 400 0,25
52321.x=7+ ED 40 100 - 250 60 EAMR56N02A 2790 3 x 400 0,20
52321.x=8+ ED 80 20 EAMR56N04A 1440 3 x 400 0,20
52322 x=1+ ED 10 250 - 510 180 EAMR63N04 1370 3 x 400 0,6
52322 x=2+ ED 20 120 EAMRG3N0AL 1390 3x400 0,45
X 52322 x=3+ ED 40 250~ 600 60 EAMR63L02A 2790 3x400 0,20
g | 52322.x=4+ED 80 20 EAMR63L04A 1440 3x400 0,20
é 52322 x=5+ ED 160 20 EAMRG3L04A 1440 3x400 0,20 - 31
%- 52322 x=6+ ED 20 250 - 450 180 EAMRB63N04 1320 1x230 1,35 10
= 52322 x=7+ ED 40 250 - 550 90 EAMRB63L02 2780 1x230 0,90 8
52322 x=8+ ED 80 250~ 600 40 EAMRB63L04A 1380 1x230 0,55 5
52322 x=9+ ED 160 40 EAMRB63L04A 1380 1x230 0,55 5
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V typovém Cisle se uvede:

1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11.

Misto v typovém Cisle
X X X X ED X

Typové ¢&islo 5 2 3 2 X

— pismeno ,,U“, pokud na 7. misté bude pismeno P nebo R (servomotor je vybaven elektronikou DMS2).

- pismeno ,,T“, pokud na 7. misté bude pismeno R a servomotor nebude vybaven displejem a mistnim
ovladanim

- znak z Tabulky 2, pokud na 7. misté je pismeno E (elektronika DMS2 ED)

6. misto (misto x)

Tabulka 2 — servomotor vybaveny elektronikou DMS2 ED

Znak 0(1(2(3(4|/5/6|7|8|9 A|B|C|D|E|F|H K M|N|P|R
Mistni ovladani X X X X X X X X X X
Displej X | X X | X X X X X | X
Silova relé X | X |X|Xx X X | X
Analogovy | vysila¢ X | X |X|Xx X X | X

modul |regulator X | X

7. misto (misto =) — typ elektroniky
E - servomotor je osazen elektronikou DMS2 ED

P - servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro pfipojeni na Profibus

R — servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro dvou nebo tfipolohové Fizeni **)
8. misto typového ¢&isla — vypinaci moment, rychlost pfestaveni — podle Tabulky €. 1
9. misto typového ¢&isla (misto +) — mechanické pfipojeni — Cislice nebo pismeno podle Tabulky €. 3

10. misto typového ¢isla — ED — servomotory s elektronikou DMS2 nebo DMS2 ED

11. misto typového &isla — teplota okoli

Pro teplotu okoli od -25 °C do +55 °C
Pro teplotu okoli od -50 °C do +55 °C

bez oznaceni
F

Ve vSech oznagenich nevybusnosti servomotord t. €. 52 32x.xxxxF se oznaceni podskupiny skupiny Il nevybusného
elektrického zafizeni podle normy CSN EN 60079-0 zméni z IIC na lIB, tedy na Ex d [IB T6.
Provedeni 52 32x.xxxxF se dodava pouze s tfifazovymi elektromotory.
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Tabulka ¢. 3 — Zpusob pripojeni servomotorit MODACT MOKPED Ex
— uréeni 9. mista v typovém cisle

Strana Ctyrhranu Znak Konstrukéni
Velikost pfiruby Spojeni Poloha ctyrhranu na 9. misté o
s [mm] P provedeni vystupu
typového Cisla
Typové Cislo 52 320
F05 perem 0 vénec
F05 Ctyrhranem 14 zakladni 1
F04 perem 2
F04 1 zakladni 3
F05 14 pootocen 0 45° 4 vyménné
FO4 1 pootogen 0 45° 5 viozky
F04 Ctyfhranem 12 zakladni 6
F04 12 pootoCen 0 45° 7
F05 16 zakladni 8
F05 16 pootoéen o 45° 9
Typové islo 52 321
F10 perem 0 nedodava se
F10 Ctythranem 22 z&kladni 1
Fo7 perem 2
Fo7 17 zakladni 3
F10 22 pootocen 0 45° 4
Fo7 17 pootogen 0 45° 5 vyménné
Fo7 19 zakladni 6 viozky
Fo7 Ctythranem 19 pootoCen 0 45° 7
F10 24 zakladni 8
F10 24 pootocen 0 45° 9
F10 27 zakladni A
F10 27 pootoCen 0 45° B
Typové Cislo 52 322
F12 perem 0 vénec
F12 Ctyfhranem 27 zakladni 1 vyménné vioZky
F10 perem 2 vénec
F10 22 zakladni 3
F12 27 pootoen 0 45° 4
F10 22 pootoCen 0 45° 5
F10 24 zakladni 6 vymenné
F10 Ctyfhranem 24 pootogen 0 45° 7 viozky
F10 27 zakladni 8
F10 27 pootocen 0 45° 9
F12 32 zakladni A
F12 32 pootoCen 0 45° B

Poloha vystupniho hfidele
servomotoru

(pri pohledu smérem na mistni
ukazatel polohy). Ruéni kolo

je proti poloze ,zavieno*.

Spojeni perem

Spojeni étyfhranem

zékladni poloha pooto¢ena poloha

TN (odpovida DIN 3337)  (odpovidé ISO 5211)
b 4t 4+ 4 %
o 1T 4 7% o 6

Jiné pfipojeni servomotord na dotaz.
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Pripojovaci rozméry servomotorit MODACT MOKPED Ex
pro armatury a ovladaci prvky — pfipojeni ¢tyrhranem

2\

NN N
NN
NZAVA RYAZ
N% X f )
a/\|/\ e
o TR \il/ \U 2
< W\
/l i A
- 1 I
< o d5
o d2
o di

Poloha é&tyfhranného »Z* (,C")
otvoru v koncové poloze
servomotoru. Poloha
,otevieno" je vlevo od
polohy ,zavieno” pfi
pohledu smérem na
mistni ukazatel polohy.
CtyFhranny otvor je
podle DIN-79.
Pfipojovaci rozméry
jsou podle DIN-3337
nebo 1ISO-5211. Poloha
LZ" (,C") Etyfhranného
otvoru pro vieteno je
shodna s polohou

LZ" (,C") na mistnim
ukazateli polohy.

A — spojeni ¢tythranem v zékladni poloze
B — spojeni ¢tyfhranem pooto¢enym o 45°

Piiruba | odl | °9 | od3 | a4 __ M h2min. | himax. | 13min. | 5. | emin. | od5
f8 min. max. H11

151 1 121

Fo4 65 30 4 M6 15 05 12 3 T o T 161 25
19.1 14| 181

F05 65 35 50 M6 3 05 12 3 o T a2 2
23.1 17| 222

Fo7 90 55 70 M8 3 05 13 3 % T age | 4
30,1 22 | 282

F0 | 125 70 102 | M0 3 1 16 3 33.1 24 | 322 | 50
371 27 | 362
371 27 | 362

F2 | 150 85 125 | M2 3 1 20 3 e B 2| T
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Pripojovaci rozméry servomotord MODACT MOKPED Ex
pro armatury a ovladaci prvky — pfipojeni tésnym perem
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Poloha drazky pro pero J
podle ISO-5211 a DIN-3337 <
je v poloze ,zavieno“. \\
Poloha ,otevieno® 4
je vlevo od polohy ! (
,zavieno® pii pohledu %0 /
M S 0% & -
smérem na mistni » TR —— th— @
ukazatel polohy. // l .
Poloha ,.Z* (,C*) drazky /
pro pero je shodna
s polohou ,Z“ (,C*) na \
mistnim ukazateli polohy. L)
d4
" 0d2 d7 . . b4 +0,4
Pfiruba odi 8 od3 d4 H9 h3 max. | h2 min. | h1 max. | 1 min. Js9 t3 40,2 o d5
Fo4 65 30 42 M6 18 3 12 3 26 6 20,5 25
F05 65 35 50 M6 22 3 12 3 30 6 24,5 28
F07 90 55 70 M8 28 3 13 3 35 8 30,9 40
F10 125 70 102 M10 42 3 16 3 45 12 451 50
F12 150 85 125 M12 50 3 20 3 55 14 53,5 70
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Rozmeérovy nacrtek elektrickych servomotord MODACT MOKPED 100 Ex a 250 Ex
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2x kabelovy vstup M20x1,5

Mistni ovladani (MO) pro mistni ovladani

Odpada u provedeni s MO H|_
‘ 2x kabelovy vstup

MOKPED 100 Ex - M20x1,5
MOKPED 250 Ex - M25x1,5

1x kabelovy vstup M20x1,5
pro MOKPED 100 Ex i MOKPED 250 Ex

Type A B C D E F G H K
MOKPED 100 Ex 253 276 297 308 31 316 160 170 72
MOKPED 250 Ex 306 312 368 385 376 363 200 183 72
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Rozmeérovy nacrtek elektrickych servomotord MODACT MOKPED 600 Ex

463 346

362 264
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Kabelovy vstup M20x1,5 Mistni ovladani (MO)

2x kabelovy vstup M20x1,5
pro mistni ovladani
Odpada u provedeni s MO
//\ /ﬁW

2x kabelovy vstup M25x1,5
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Otvory se zavitem pro kabelové vstupy jsou v jejich blizkosti oznageny vyrazenim M20x1,5 nebo M25x1,5 v souladu s &l. 13 CSN
EN 60079-1.

Uvedené vstupy jsou standardné uzavieny zaslepkami pfislusnych velikosti.

Zakaznik je povinen zfidit elektrické pfipojeni (pouZité vstupy servomotoru osadit certifikovanymi vyvodkami), které podle
zatazeného prostoru odpovida pozadavkdm normy CSN EN 60079-14 a ma kryti min. IP67.

Na pozadavek zdkaznika mlze vyrobce dodat servomotory s kabelovym vyvodkovym systémem, ktery spliiuje pozadavek
CSN EN 60079-14 &l. 10.4.2.d pro pfimy vstup do pevného zavéru skupiny IIC. Pro vstup do pevného zavéru servomotoru jsou zde
pouzity certifikované zalévané vyvodky pfislusnych velikosti.

Mohou byt pouzity vyvodky Peppers (typ CR-U) nebo HAWKE (typ ICG 623) dle nasleduijici tabulky:

Typ vyvodky Zavitovy otvor Rozsah o kabelu
CR-U/25 M25x1,5 11,7 — 20,0 mm
ICG 623/B M25x1,5 13,0 — 20,2 mm
CR-U/20 M20x1,5 9,5-14,0 mm
ICG 623/A M20x1,5 11,0 - 14,3 mm
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Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,

WVanl plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna
PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackové pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceotackové pro JE do aktival zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory oto€né jednootackove pakoveé s proménnoulrychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tdhlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prevodov




ZPA Pecky, a.s.
tf. 5. kvétna 166
289 11 PECKY
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tel.: 321785 141-9
fax: 321785 165
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