MODACT MO EEx

ZPA Petky, a.s., vyrobce servomotori znatky MODACT ® certifikoval v FTZU
Ostrava Radvance a od ¢ervna 2006 zavadi do vyroby otoéné viceotaékove servomotory
MO EEx t.¢. 52 120 az 52 125 s elektromotory 4K TC , svybavou bez vysila¢e nebo
sproudovym vysila¢em CPT 1/AF o provedeni pro teploty okoli od -50°C do +55°C.

Oznaceni téchto servomotort bude provadéno pismenem F na poslednim misté doplikového
typového cisla: tedy 5212x.xxxxF

Ve v8ech oznatenich nevybusnosti servomotora t.¢. 5212x.xxxxF se oznaceni podskupiny
skupiny |1 nevybudného elektrického zarizeni podle normy CSN EN 50 014 zméni zC naB
tedy EExdelIB T4 .

Déle byly tyto elektrické servomotory MO EEx doplnény o provedeni snovou
svorkovnicovou skiini v zajisténém provedeni ,e* ( EEx e ll T4 ) , kterd je na servomotoru
umisténa pri¢ng. U této nové svorkovnicové skiing jsou pouzity 3 velikosti nasledujicich
kabelovych vyvodek , davajici zakaznikovi vice moznosti privedeni kabelu:

1kus M20x1,5 ; O kabelu7-12 mm

1kus M25x1,5 ; O kabelu14-18 mm

1kus M25x1,5 ; © kabelu10-16 mm

Nova svorkovnicova skiin muze byt vybavena i mistnim ovladanim. Mistni ovladani slouZzi
k ovladani servomotoru z mista jeho instalace. Sestava se ze dvou piepinaci: jeden ma
polohy ,, dalkové ovladani — vypnuto — mistni ovladani ,, , druhy , otvird — stop — zavira ,,.
Prvni pirepina¢ miZe byt vestavén dvoupolovy nebo étyipolovy. Piepinace jsou umistény ve
svorkovnicove skiini a ovladaci prvky na viku svorkovnicoveé skiing.

V nasledujici tabulce ¢. 2 jsou zvyraznéna vySe popsana nova provedeni.

Tabulka¢. 2



ELEKTRICKE SERVOMOTORY OTOCNE ,VICEOTACKOVE NEVYBUSNE
MODACT MO EEx

TYPOVE CiSLO 5] 2]1]2[« ]

tvar A
tvar B
PRIPOJOVACI ROZMERY |tvar C
tvar D
tvar E

Olo|N|o|o|€e—| X

Pracovni zdvih (ot.)
2 - 250 (2 -240) - zakladni provedeni
2-620 (2—-470) - zvIastni provedeni
2 - 250 (2 - 240)-s mist. ovladanim, M-D 2-po6lovy
2 - 250 (2 - 240)-s mist. ovladanim, M-D 4-po6lovy
2 - 620 (2 - 470)-s mist. ovladanim, M-D 2-po6lovy B
2 - 620 (2 - 470)-s mist. ovladanim, M-D 4-po6lovy | - | C
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Vypinaci momenty, rychlosti ptestaveni a ostatni technické
parametry jsou véetné oznaceni uvedeny v tabulkéch ¢. 1, 1a. Na
tomto misté se uvede ¢islice nebo pismeno odpovidajici
poZzadovanym parametriam.

Signalizace, vysila¢ polohy
Bez signalizace, vysilace polohy (zakladni provedeni) 0
Bez vysilace polohy, se signalizaci 1
Se vSemi jednotkami a odporovym vysilacem polohy 1 x 100 Q 2
Se vSemi jednotkami a kapacitnim vysilatem CPT 1/A 4 —20 mA 3
Bez signalizace, s odporovym vysilatem polohy 1 x 100 Q 4
Bez signalizace, s kapacitnim vysilatem CPT 1/A 4 - 20 mA 5
*Bez signalizace, se zdvojenymi polohovymi piepinaci,bez vysilace polohy 6
*Bez signalizace, se zdvojenymi polohovymi piepinaci, s odpor.vysilacem 7
pol.1x100Q l
*Bez signalizace, se zdvojenymi polohovymi piepinaci,s kapacit.vysilatem 8
CPT 1/A

‘ Pro teplotu okoli od -50°C do +55°C \ F \

Poznamky :

1) Napéjeci zdroj 24 Vss, 2 W pro CPT1/A neni v servomotorech MODACT
MO EEx zabudovan.

2) *Provedeni s timto oznacenim pro pracovni zdvih 2-250 (2-240)ot. -
zé&kladni provedeni.



Schémata elektrického zapojeni servomotori MODACT MO EEXx s mistnim
ovladanim

- provedeni s odporovym vysilatéem 1x100W

- provedeni s 4 pélovym piepinaéem , mistni“ — , dalkové"
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Priklod zapojent servomotoru

- provedeni s odporovym vysilaéem 1x100W

- provedeni s 2 pélovym piepinaéem , mistni“ — , dalkové"
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Priklod zapojeni servomotoru



provedeni s proudovym vysilatem CPT1/A
provedeni s 4 pélovym piepinacem , mistni“ — , dalkové"

Sworkovnice pPepinadd
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Elektromotor

Priklad zapojenT servormotoru

provedeni s proudovym vysilatem CPT1/A
provedeni s 2 pélovym piepinacem , mistni“ — , dalkové"

Svorkovnice servomotoru
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Priklad zapojen’ servomotoru






