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POUZITI

Elektrické servomotory MODACT MOA TP 422-99-008/87A jsou ur€eny pro dalkové ovladani specialnich armatur,
umisténych v obsluhovanych prostorach jadernych elektraren s reaktory VVER nebo RBMK.

Servomotory MODACT MOA OC TP 422-99-007/88A jsou ur€eny pro ovladani specialnich armatur, umisténych
v hermetickych zdnach jadernych elektraren s reaktory VVER a v hermeticky uzavienych boxech jadernych elektraren
s reaktory RBMK.

Servomotory se pouzivaji pro ovladani Soupatek a ventilll s neotaivym vietenem a otoénou matici vietena.

Servomotory splfiuji veskeré pozadavky Ufadu pro technicky dohled Ruské federace NP-068-05, NP-071-06
a Technickych podminek pro objekty, budované za hranicemi Ruské federace za ucasti ,Atomstrojexport” a.s. ze dne
18.06.2001, schvalenych ,Atomstrojexport” a.s. a spole¢nosti zahrani¢niho obchodu ,Bézopasnost” (Bezpecnost).

Armatura tfidy bezpecnosti 2, 3, 4 dle standardu RF pro jadernou bezpe¢nost PNAEG-1-011-97 (OPB 88/97) mlize
byt vybavena témito servomotory.

Servomotory jsou uréeny pro ovladani uzaviraci armatury.

Servomotory, které jsou vybaveny odporovym nebo proudovym vysila¢em polohy s unifikovanym signalem 4 — 20 mA,
jsou ur€eny pro ovladani regulaéni a regulaéné-uzaviraci armatury v obvodech automatické regulace s rezimem S4.

PRACOVNI PROSTREDI

Klimatické provedeni servomotort NF (mirné a chladné prostredi), kategorie umisténi 3, typ atmosféry Il dle GOST
15150-69, pokud neni v objednavce uveden jiny pozadavek.

ZAKLADNI TECHNICKE PARAMETRY

Zakladni technické parametry servomotor(i MOA jsou uvedeny v Tab. 1, 2. Zakladni technické parametry servomo-
torl MOA OC jsou uvedeny v Tab. 3, 4, 5, 6.

Pfipustné odchylky jednotlivych parametr(: vypinaci moment +10 % nejvy$Si hodnoty; otacky vystupniho hfidele
od +15 % do -10 % nominalni hodnoty (volnobéh).

Stupen kryti servomotord MOA: nejméné IP 55; MOA OC: IP 55 nebo IP 67.

Pracovni poloha servomotord mlze byt libovolna, avSak za dodrzeni podminky, ze Uhel mezi osou servomotoru
a horizontalni rovinou nesmi byt vétSi nez 15°. Pracovni poloha servomotord, u kterych je pouzito plastické konzistentni
mazivo, je libovolna.

Cetnost spinani — pracovni cyklus

Nejdelsi pracovni cyklus (zavieno — otevieno — zavieno) je 10 minut pfi poméru doby chodu k dobé klidu 1:3 (opako-
vané kratkodoby pracovni rezim se zatézovatelem 25 %). Primérna hodnota zatiZzeni servomotoru v dobé chodu je
66 % maximalniho vypinaciho momentu.

Maximalni pocet cykld za hodinu €ini 6 (12 zapnuti a vypnuti), pfi dodrzeni poméru doby chodu k dobé klidu 1:3.

1%N _  3%N M - stfedni hodnota zatéZovaciho momentu
Mv - maximalni vypinaci moment
Mz - zdbérny moment
N - doba béhu
R - doba klidu
N N+R - doba pracovniho cyklu
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Servomotory, které pracuji v regulaénim rezimu (typ MOA), museji byt kalkulovany pro praci v opakované
kratkodobém reverznim rezimu s po¢tem sepnuti nejméné 320 za hodinu a dobou sepnuti maximalné 25 %, pfi
zatiZzeni na vystupnim Ustroji v mezich nominalni hodnoty protiplsobiciho zatiZzeni a rovnajici se max. poloviné
nominalni hodnoty doprovodného zatizeni. Pfitom servomotory museji byt v chodu po dobu jedné hodiny v opa-
kované kratkodobém reverznim rezimu s poc¢tem sepnuti maximalné 630 za hodinu a dobou sepnuti maximalné
25 %, s dalSim opakovanim nejdfive za 3 hodiny. Interval mezi vypnutim a sepnutim na zpétny chod musi €init
minimalné 50 ms.

Servomotory jsou vhodné pro praci v rezimu jemné regulace.

Napajeni servomotorti
Napajeci napéti — stfidaveé, tfifazové 380/220 (415/240) V, frekvence 50 Hz.
V pfipadé havarijni situace jsou pfipustné odchylky frekvence v siti:

Nazev rezimu Pocet zatéZovych cykla zafizeni za 30 let
Havarijni odchylka frekvence v siti:
-mezi 51,5 -52,5 Hz — max 5 min jednorazove, 5
o . wroa s 10 cykld za rok
maximalné vSak 750 min po celou dobu pouzivani;
- mezi 50,5 - 51,5 Hz — max 5 min jednorazove, 5
C . wr i s 10 cykld za rok
maximalné v8ak 750 min po celou dobu pouzivani;
- mezi 49 — 47,5 Hz — max 5 min jednorazové, 5
e . wroo 10 cykld za rok
maximalné vSak 750 min po celou dobu pouzivant;
-mezi 47,5 —46 Hz — max 30 s jednorazove, 5
e . w4 40 cyklu za rok
maximalné vSak 300 min po celou dobu pouzivani

Poznamka:

1. Privyse uvedenych havarijnich odchylkach frekvence musi ziistavat hodnota napéti v siti 380/220 (415/240) V.

2. Pri frekvenci mezi 51,5 — 52,56 Hz museji byt sniZeny hodnoty rozbéhového a nomindlniho momentu servomotoru
maximalné o 10 %.

Servomotory bezpecnostnich systémti jsou zptisobilé provozu za nasledujicich podminek:

- pokles napéti az o 80 % oproti nominalni hodnoté a zarover pokles frekvence o 6 % oproti nominaini hodnoté

po dobu 15's;
- zvyseni napéti az na 110 % nomindlni hodnoty pfi soucasném zvyseni frekvence o 3 % nominalni hodnoty po dobu 15 s

Behem vyse uvedenych pripadi nedochdzi k zastaveni chodu servomotoru a je zajisténa mozZnost uvést v ¢innost
armatury.

Izolaéni odpor
Pri teploté 20 +5 °C a vlhkosti v rozmezi 30 — 80 % musi ¢init izolaéni odpor nejméné 20 Mohm.

nout pod hodnotu 0,3 Mohm.

Elektricka pevnost izolace

Izolace elektrickych obvodu viéi kostfe a mezi sebou pfi teploté 20 +5 °C a vihkosti mezi 30 — 80 % musi po dobu
jedné minuty vydrzet zkuSebni napéti sinusoidné stfidavého proudu s frekvenci 50 Hz:

Elektrické obvody servomotoru ZkuSebni napéti

S nominalnim napétim max 250 V 1500V, 50 Hz

Servomotor s nominalnim tfifazovym napétim 400 V (380 V) 1800V, 50 Hz, dle normy GOST 183-74
Obvody odporového vysila¢e s nominalnim napétim max 50 V 500V, 50 Hz

Obvody proudového vysilace 50V stejnosmérného proudu

Mechanické kmitani a hluk

Namérena efektivni hodnota rychlosti kmitani nesmi pfesahnout 3,2 mm/s. Méfeni mechanického kmitani se provadi
v souladu s normou GOST 12.1.028-80.

MéFeni hluku (ur&eni hladiny akustického tlaku) se provadi v souladu s normou GOST R 51402-99 (CSN ISO 3746).
Namérena hodnota priimérné hladiny akustického tlaku ve vzdalenosti 2 m (pfi praci servomotoru bez zatiZzeni) nepfe-
sahuje 80 dB.
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OZNACENIi SERVOMOTORU

Servomotory uréené pro ovladani specialni armatury dle TP 422-99-008/87A, umisténé v obsluhovanych prostorach
jadernych elektraren s maximalnim momentem vypnuti 250 Nm s rychlosti otaceni vystupniho hfidele 40 ot/min, s pfipo-
jenim k armature typu E dle DIN 3210 nebo B3 dle ISO 5210, s litinovou skfini a blokaci momentového vypinani béhem
1 -2 otacek vystupniho hfidele se v objednavce oznaduiji:

MOA 250-40, typové cislo 52022.2912S TP 422-99-008/87A

Zéakladni varianta — viz vySe, dale s proudovym vysilac¢em, hlinikovou skfini a blokaci momentového vypinani béhem
Y4 — V2 otacek vystupniho hfidele:

MOA 250-40, typové Cislo 52022.351251 TP 422-99-008/87A

Zakladni varianta — viz vySe, dale s pfipojenim k armatufe typu C dle DIN 3338 bez blokace momentového vypinani,
se zabudovanym napajecim zdrojem proudového vysilace:
MOA 250-40, typové cislo 52022.3612SM TP 422-99-008/87A

Zakladni varianta — viz vySe, dale s pfipojenim k armature typu b (B) dle ST CKBA 062-2009 (s adaptérem), blokaci
momentového vypinani béhem 1 — 2 otaCek vystupniho hfidele a pfedfazeny napajeci zdroj:
MOA 250-40, typové cislo 52022.3612S+F14-b s predfazenym napdjecim zdrojem TP 422-99-008/87A

Zakladni varianta — viz vy$e, dale s maximalnim momentem vypinani 4010 Nm, s pfipojenim k armature typ B (V) dle
ST CKBA 062-2009 (bez adaptéru) a se zabudovanym zdrojem napéjeni proudového vysilace:
MOA 400-40, typové cislo 52024.3612S+F16-B TP 422-99-008/87A

Servomotory v souladu s TP 422-99-007/88A pro ovladani specialni armatury, umisténé pod hermetickou obalkou
a v hermetickych boxech jadernych elektraren, se Snekovou prevodovkou, s elektromotorem AJSI, s maximalnim momen-
tem vypnuti 63 Nm, s rychlosti otaCeni vystupniho hfidele 25 ot/min, s pfipojenim k armatufe typ E dle DIN 3210 nebo B3
dle ISO 5210 a blokaci momentového vypinani béhem 1 — 2 otacek vystupniho hfidele se v objednavce oznaduiji:
MOA OC 63-25, typové cislo 52070.3160 TP 422-99-007/88A

Zakladni varianta — viz vy$e, dale s elektromotorem 1AC a blokaci momentového vypinani béhem % — 2 otacek vy-
stupniho hfidele:
MOA OC 63-25, typové Cislo 52070.4161 TP 422-99-007/88A

Zakladni varianta — viz vySe, dale s pfipojenim k armatufe typu C dle DIN 3338 bez blokace momentového vypinani:
MOA OC 63-25, typové cislo 52070.406M TP 422-99-007/88A

Zakladni varianta — viz vy$e, déle s pfipojenim k armature typ A (A) dle ST CKBA 062-2009 (s adaptérem) a blokaci
momentového vypinani béhem 1 — 2 otacek vystupniho hfidele:
MOA OC 63-25, typové Cislo 52070.4160+F10-A TP 422-99-007/88A

Zakladni varianta — viz vySe, dale s planetovou prevodovkou (hlinikova skfir):
MOA OC 63-25, typové cislo 52070.7160+F10-A TP 422-99-007/88A

Zakladni varianta — viz vy$e, dale s maximalnim momentem vypinani 400 Nm, s rychlosti ota¢eni vystupniho hfidele
33 ot/min a pfipojenim k armature typu B (V) dle ST CKBA 062-2009 (bez adaptéru):
MOA OC 400-33, typové Cislo 52074.7100+F16-B TP 422-99-007/88A

PRIPOJENIi SERVOMOTORU

Mechanické pripojeni

PFipojovaci rozméry servomotor( pro napojeni armatury odpovidaji ST CKBA 062-2009 (typy M/M, A/A, B/B, B/V,
'/G), DIN 3338 (typ C) nebo ISO 5210 (typ B3), coz odpovida normé DIN 3210 (typ E).
Pripojeni servomotorti dle ST CKBA 062-2009

Planetova prevodovka Snekova prevodovka Planetova prevodovka
Typ Litina Hlinik Litina Litina Hlinik
MOA OC MOA OC MOA OC MOA OC
MOA 52 02x.20xx | MOA 52 02X.30xX | 55 17y 30xx | 52 07x.40xx | 52 07x.60xx 52 07x.70xx
M (M) 52 020..+F10-M 52 070..+F10-M
Ay | 22 020"'“;';18;;' izFfj_lA"J’F”'A' 52 070..4F10-A, 52 071..+F14-A, 52 072...+F14-A
5 (B) 5522 %22021';11355 5522 %2221?146'?5 52 070..4+F10-B, 52 071...+F14-5, 52 072...+F14-B, 52 074..+F16-5
52 021..+F14-B, 52 022. +F14-B 52 071..4F14-B, 52 072..+F14-B
B (V) | 52024..+F16-B | 52 024..+F16-B* 52 024..+F16-B__ | 52 074..+F16-B*
52 025..+F25-B >2 074..+F16-B 52 075.+F25-B
F(G) | 52 025.+F25-T*, 5 2026, +F30-T* — 52 075..+F25-T*, 52 076, +F30-*

Poznamka: tato provedeni servomotort se vyrabéji bez adapterd.

14



Servomotory se specialnim pfipojenim ZPA se vyrabéji se ¢tyfzubou pfipojovaci spojkou. Tyto servomotory mohou
byt vyrobeny pro nahrazeni dfive dodavanych servomotor(, které maiji stejny zplsob pfipojeni k armatufe. Podrobnéjsi
informace jsou uvedeny v TP 422-99-0087/87A.

Pripojovaci rozméry
Typovy rozmer Typ | dl | d2 | d3| d4 |d5s|d6| h |hi| h2 [n3|b]| A
servomotoru
DIN C M10 | 40 | 28 10 1] -
52020 150 B3 | 122 70 1192) 4o - T20] 2 |'%°7 228126 |55
52070 M(M) [122 [ 40 | - | M6 |32 [25] , 5 30
Pfiruba F10| ST CKBA [ A(A) [130| 70 [10a] ., |46 | S R
5 (B) | 162 | 108 | 135 59 8,5 9
52021 DIN C M16 | 60 41,5 12 |4 |20] -
52022 1S0 B3 | 172190110 sorv. [ - [30] ¢ | (3334876
52071 A(A) [130[ 70 [104] ,, [46 (32| a | |55 s
52072 | STCKBA | b (B) | 175 | 108 | 135 59 | 5 | 8.5 9 | -
Piruba F14 B (V) | 264 | 155 | 220 | M20 | 84 125 | 6 | 11 20| 52
DIN C M20 | 80 | 53 15 | 5 |24] -
gggij 150 B3 | 2013011650 oy - Ta0] ° | 2 [ 433 5 [12] o7
g 5(B) | 162 | 108 | 135| 14 | 59 | 45 | 85 | - | 9 - |45
Priruba F16| ST CKBA 5y 1250 | 155 | 220 | M20 | 84 | 64 | 12.5 | 6 | 11 | ~ |20
DIN C M16 | 100 | 72 16 |5 |30] -
ggg;g 1SO B3 | 20020012541 oy - 50| ° | % [ 5385 [14]117
. B (V) | 300 | 155 | 220 84 | 70 10
Priruba F25 | ST CKBA [0\ 300 [ 240 3301 M2° 48] 32| 125 | & o] - |20
52026 DIN C M20 | 120 | 72 18 |5 40| -
52076 150 B3 | 20[230 /298| oy - 60| ° | % [ 644 | 518|127
Pfiruba F30 | ST CKBA | T (G) | 390 | 240 | 330 | M20 | 148 72 | 125 | 6 | 12 | - |20

Poznamky

1. ISO, DIN, ST CKBA oznacuji odpovidajici standardy.

2. * Servomotory téchto typu pfipojeni se pripojuji k armature dle ST CKBA 062-2009 bez pouZiti adaptérd, pricemz
pfipojovaci rozméry jsou uvedeny v tabulce, mimo rozméru A. Pokud je nutné, je mozZné zhotovit adaptéry k typum
6 (B), B (V), I (G) dle rozmért, uvedenych vyse v tabulce.

DIN 3338 (typ C) ISO 5210 (typ B3), ktery odpovida DIN 3210 (typ E)

2d6
2d6

h2
ad5

4 otv. @d4 L 4otv. gd4

A min

h1 min
h1l min

2d2 @d2
2d3 2d3
ad1* ad1*

h3 max
h3 max
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ST CKBA 062-2009 (typy M/M, A/A, B/B, B/V, T /G)

30
48

M6
4 otv.

h2

2d4

4 otv. <

adé o <
2d5

h1
h
Q
a
a

2d2

@d3
@d1

Poznamka:

Pri pouZiti adaptéri uvedené konstrukce se predpoklada, Ze se pfipevriovaci otvory adaptéru k servomotoru nachdzeji
v roztecich mezi pripevriovacimi otvory adaptéru k armature, a Ze je pfipustna montaz servomotoru na armaturu pod
Uhlem 45° mezi osou elektromotoru a osou potrubi (pro typové &isla 52 020 — 52 022, 52 070 — 52 072). Pro ty pripady,
kdy je takova montaz nepfipustna, jsou servomotory dodavany s adaptérem, pomoci néhoZz se zajistuje paralelnost
a kolmost osy servomotoru a osy potrubi. Adaptéry takové konstrukce maji zvétseny rozmér A.

Doplnkové pripevnéni ke stavebnim konstrukcim

Typovy rozmér | Sila*, Rozméry, mm
servomotoru N A B C D E
52020
52070 1000 61 110 | M10 16 120

52021, 52022

52071, 52072 2000 90 160 | M12 21 140

52024
52074

4000 | 110 | 210 | M16 | 23 200

52025, 52026

B 22075, 52076 | 6000 | 120 | 240 | M20 | 47 | 220

Poznamka:

Otvory doplrikového pripevnéni servomotorti ke stavebnim konstrukcim jsou dle pevnostnich hledisek vypocteny
pro uvedenou silu véetné hmotnosti servomotoru a nejsou urceny na apercepci jinych silovych ucinka.
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Elektrické pripojeni

Servomotory jsou vybaveny svorkovnicovou skfini s ucpavkovymi vyvodkami, které slouzi k utésnéni pfivadénych
kabell. Svorkovnicova skfin je dodavana se zaslepkami

Elektromotor ma svou vlastni svorkovnicovou skfin s kabelovymi vyvodkami.

Priméry kabell pro pfipojeni k servomotoru museji byt odsouhlaseny pfi objednavce servomotoru. Svorky ve svor-
kovnicové skfini servomotoru MOA umoznuji pfipojeni kabell s prafezem 0,2 — 2,5 mm2 pro v§echny obvody, véetné
obvodu polohového vysilace a topného télesa. Svorky ve svorkovnicové skfini elektromotoru umoznuji pfipojeni kabell
s prifezem 0,5 — 6 mm2.

Pro servomotory MOA s litinovou skfini a MOA OC s planetovou pfevodovkou s elekiromotory o vykonu do 7,5 kW je
jiz pfimo vyrobcem pocitano s moznosti pfipojeni dvou kabelt pomoci dvou vyvodek:

- kabel s zilami o prifezu 0,5 — 1,5 mm2 s vnéj$im pramérem 15 — 23 mm — pro ovladaci obvody;

- kabel s zilami o prufezu 1,5 — 2,5 mm2 s vnéj$im pramérem 13 — 17 mm — pro obvody elektromotoru.

Ve specialné dohodnutych pfipadech je mozné dodat provedeni s jednou spole¢nou vyvodkou kabelu s médénymi
zilami o prafezu 1,5 — 2,5 mm2 s vnéj$im pramérem kabelu 20 — 25 mm, ktery je spolecny pro obvody ovladaci i obvody
elektromotoru. Pro servomotory s elektromotory o vykonu 7,5 kW a vice je pfimo vyrobcem pocitano s moznosti pfipoje-
ni dvou kabel( pomoci dvou vyvodek:

- kabel s zilami o prafezu 0,5 — 2,5 mm?2 s vnéj$im pramérem 20 — 25 mm — pro ovladaci obvody;

- kabel s zilami o prafezu 10 — 50 mm2 s vnéjsim pramérem 20 — 40 mm — pro obvody elektromotoru.

Servomotory MOA a MOA OC s hlinikovou skfini jsou vybaveny péti kabelovymi vyvodkami. Elektromotor je vybaven
vstupem pro silové obvody, u svorkovnice servomotoru jsou 4 vyvodky, uréené pro mikrospinace a vysila¢ polohy. Dvé
vyvodky jsou uréeny pro obvody mikrospinacd, jedna vyvodka je pro obvody vysilace polohy (servomotory MOA) nebo je
rezervni a ¢tvrta vyvodka je rovnéz rezervni.

Servomotory MOA OC se $nekovou prevodovkou jsou vybaveny hermetickou svorkovnicovou skfini, do které jsou
zavedeny vSechny kontakty mikrospina¢l a obvodl elektromotoru. Pro zavedeni kabelll je pfipravena jedna spolec¢na
vyvodka, kterd je dimenzovana na kabel s médénymi zilami o prifezu 1,5 — 2,5 mm2 s vnéj§im pramérem kabelu
20 — 25 mm, ktery je ur€en jak pro obvody elektromotoru, tak i pro obvody fizeni. Na skfini servomotoru se nachazi vnéj-
§i ochranna svorka, ktera je zajisténa proti samovolnému uvolnéni.

Spinaci data mikrospinacu
Polohové, signalizacni a momentové mikrospinace museji pracovat za nasledujicich podminek:

- v obvodech se stfidavym proudem s frekvenci 50 a 60 Hz, napétim do 250 V proud pfes sepnuté kontakty v rozmezi
0d 20 do 500 mA;

- v obvodech se stejnosmérnym proudem 15 — 60V proud pfes sepnuté kontakty v rozmezi od 1 do 400 mA, pficemz
pokles napéti na sepnutych kontaktech nesmi pfesahnout 0,25 V,;

- v obvodech se stejnosmérnym proudem 24 a 48 V proud pres sepnuté kontakty v rozmezi od 1 do 400 mA, pficemz
pokles napéti na sepnutych kontaktech nesmi pfesahnout 0,25 V;

- spinaci doba pfi sepnuti a rozepnuti nesmi pfesahnou 0,04 s.

ODOLNOST VUCI VNEJSIM VLIVUM

Pracovni prostiredi

Servomotory MOA museji spolehlivé fungovat pfi nasledujicich parametrech pracovniho prostredi:
- pracovni teplota od -20 do +70 °C (pro servomotory, vybavené proudovym vysilacem polohy, je maximalni tep-
lota do +55 °C); pro jaderné elektrarny s reaktory typu RBMK je pfipustné zvySeni teploty do +90 °C po dobu
6 — 7 hodin;
- pracovni tlak — od podtlaku 50 Pa (0,0005 kg/cm?2) do 0,1 MPa (1 kg/cm?2) (pro jaderné elektrarny s reaktory typu
RBMK je pfipustné zvyseni tlaku az do hodnoty 0,831 kg/cm?2);
- relativni vihkost — do 90 % pfi teploté +60 °C.
Servomotory MOA OC museji spolehlivé fungovat pfi nasledujicich parametrech pracovniho prostredi:
1. Normalni pracovni rezim

Teplota od5°Cdo70°C

Tlak od 0,085 do 0,1032 MPa
Relativni vihkost max 98 %

Uroveri radiace max 1 Gy/hod.
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2. Pracovni rezim pfi poruse chladiciho zafrizeni — reaktor VVER
Teplota od5do85°C
Tlak od 0,05 do 0,12 MPa
Relativni vihkost max 100 %
Uroven radiace max 1 Gy/hod.
Doba trvani rezimu max 15 hodin
Frekvence vzniku rezimu 1 kréat za rok

3. Havarijni rezim ,,malého uniku“ — reaktor VVER
Teplota max 90 °C
Tlak max 0,17 MPa
Relativni vihkost max 100 %
Uroven radiace max 1 Gy/ hod.
Doba trvani havarijniho rezimu max 5 hodin
Doba trvani obnoveného rezimu max 720 hodin
Tlak pfi obnoveném rezimu 0,05-0,12 MPa
Teplota pfi obnoveném rezimu od5do60°C
Frekvence vzniku rezimu 1 krat za 2 roky

4. Havarijni rezim v boxech, v diisledku kterého dojde k poruseni hermeti¢nosti zafizeni — reaktor RBMK
Teplota max 105 °C
Tlak max 0,05 MPa
Relativni vihkost max 100 %
Uroveri radiace max 1 Gy/hod.
Doba trvani rezimu 6 hodin
Frekvence vzniku rezimu 1 krat za 2 roky

5. Havarijni rezim ,,velkého uniku“ - reactor VVER
Teplota max 150 °C
Tlak max 0,5 MPa
Relativni vihkost max 100 %
Uroveri radiace max 1x108 Gy/ hod.
Doba trvani havarijniho rezimu max 10 hodin
Doba trvani obnoveného rezimu max 720 hodin
Tlak v obnoveném rezimu 0,05-0,12 MPa
Teplota v obnoveném rezimu od5do60°C
Frekvence vzniku rezimu 1 krat za celou dobu zivotnosti

Poznamky:

1.V prubéhu a po ukonéeni rezimd dle b. 2 a 3 funguji servomotory spolehlivé. Pii havarijnim reZimu, uvedeném v b. 4
a 5, zajistuji servomotory minimalné deset spousténi (5 — po dobu existence reZimu, 5 — po sniZeni parametrd).
Funkcnost v téchto rezimech je vyzkousena metodou imitace pracovniho zatizeni.

2. Celkova ddvka zareni za 30 let prace jaderné elektrarny:

a) bez ohledu na rezim ,velky tnik“— 3x10° Gy;
b) s ohledem na rezZim ,velky unik“— 106 Gy.

3. Tlak pri zkousce obalky a v ni umisténého zafizeni od 0,05 do 0,56 MPa.

4. Tlakova zkouska 0,56 MPa se provadi jedenkrat pfed spusténim jaderné elektrarny. Zvyseni tlaku musi byt postup-
né béhem 4 dni (96 hodin), doba trvdni plisobeni maximalniho tlaku je 24 hodin.

5. Tlakova zkouska do 0,17 MPa — doba ptsobeni 48 hodin. Zkouska se provadf jedenkrat za dva roky.

6. Teplota vzduchu pfi provadeéni tlakovych zkousek musi byt max 60 °C.

7.V havarijnich rezimech se musi provadét intenzivni skrapéni roztokem, obsahujicim 16 g/kg kyseliny borité s pfimé-
si hydroxidu draselného 3 g/kg nebo hydrazinhydratu 150 mg/kg.

8. Teplota roztoku by méla dosahovat 5 °C az 90 °C v reZimu ,,malého tniku“a 5 °C az 150 °C v reZimu ,,velkého uniku”.

9. VreZimu ,malého uniku“: doba zvyseni tlaku od 0,085 MPa do 0,17 MPa a teploty od 20 °C do 90 °C = 60 s; doba
sniZeni tlaku od 0,17 MPa do 0,05 MPa = 30 minut, teploty od 90 °C do 20 °C = 10 s.

10. V rezimu ,velkého uniku®: doba zvyseni tlaku od 0,085 MPa do 0,5 MPa a teploty od 20 °C do 150 °C = 8 s; doba

sniZeni tlaku od 0,5 MPa do 0,05 MPa = 3 hodiny, teploty od 150 °C do 20 °C = 10 s.
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Seizmickeé a vibracni vlivy

Servomotory jsou odolné proti seizmickym vliviim v souladu s NP-068-05, coz je potvrzeno experimentélni metodou.
Servomotory odpovidaji kategorii | seizmické odolnosti dle NP-031-01 a jsou pIné funkéni béhem i po plisobeni seizmic-
kych vlivli intenzity MP3.

Servomotory jsou stabilni v¢i vibraénim a seizmickym vlivim se zrychlenim 8 g v rliznych smérech, v pasmu budici-
ho ucinku 20 — 50 Hz s trvanim max 20 s. Kromé toho je funkénost potvrzena seizmickymi rezonanénimi zkouSkami
v pasmu ucinku 5 — 20 Hz.

Servomotory jsou odolné proti vibracim v pasmu 5 — 100 Hz pfi plsobeni vibraéniho zatiZzeni ve dvou smérech se
zrychlenim 1g a s amplitudou kolisani do 50 mkm. Odolnost vibracim je potvrzena pomoci experimentu.

Pusobeni dezaktivaénich roztoku

Servomotory jsou odolné vici plsobeni dezaktivaénich roztok(:

a) 20 g/l H,C,0,4 + NHz max pH = 2,0 (20 g/l kyseliny oxalové + amoniak (¢pavek) max pH = 2,0);

b) 5 g/l H,05 (5 g/l peroxidu vodiku).

Dezaktivace se provadi roztokem ,a“ s periodickym pfidavanim roztoku ,b“ az do dosazeni koncentrace H,O,
(peroxid vodiku), rovnajici se 5 g/l. Po ukonéeni dezaktivace musi byt provedeno promyti kondenzatem. Doba trvani
—max 15 hodin. Cetnost — 1 krat za 2 roky. Teplota roztoku max 95 °C.

50 g/l HsPO,4 + 10 g/l C4gH140gNsNa, + 0,2 g/l C;HsS, + 1 g/l sulfanolu (50 g/l kyseliny trihydrofosforeéné + 10 g/l
chelatonu Il + 0,2 g/l kaptaxu + 1 g/l sulfanolu).

Po ukonéeni dezaktivace musi byt provedeno promyti kondenzatem. Doba trvani — max 10 hod. roéné. Cetnost
— 1 krat ro¢né. Teplota roztoku max 95 °C.

Dezaktivace se provadi otiranim tampony celého povrchu servomotoru. Ponofeni servomotoru do vany s dezaktivac-
nim roztokem neni pfipustné.

Slozeni dezaktivacnich roztokd se miZe na jednotlivych objektech lisit v souladu s NP-068-05.

Elektromagneticka kompatibilita
Servomotory odpovidaji pozadavkim skupiny IV kategorie kvality funkénosti ,A“ dle GOST R 50746-2000.

SPOLEHLIVOST

Doba pouzitelnosti servomotor( ¢ini minimalné 40 let.

Predepsana zivotnost je 10 000 cykll. V pfipadé potieby, na zakladé vysledkd provedené revize, muze byt Zivotnost
servomotoru zvySena v mezich dosazeni stanovené zivotnosti.

Stanovena zivotnost v dobé mezi dvéma opravami je 3 000 cykll (otevieno — zavieno), pfi¢emz pravdépodobnost
bezporuchové prace servomotort jakéhokoli systému, kromé bezpecénostnich, je minimalné 0,98.

Hranice spolehlivosti pro vypocet dolni hranice bezporuchové prace je 0,95. Pravdépodobnost bezporuchové prace
servomotorl bezpeénostnich systému pfi uskuteénéni 25 cyklli za 4 roky ¢ini 0,998.

VYBAVA SERVOMOTORU

Omezeni krouticiho momentu

Servomotory jsou vybaveny obousmérnym systémem omezeni krouticiho momentu, ktery umoznuje provadét vy-
pnuti servomotoru mikrospinaci v okamziku dosazeni daného krouticiho momentu v krajnich poloh&ch a libovolné mezi-
poloze. Regulace momentového vypinani se provadi oddélené jak v poloze zavirani, tak v poloze otevirani.

Momentové mikrospinace maji blokaci, ktera vyluCuje samovolné opakované spusténi servomotoru. Konstrukce
servomotoru dovoluje zajistit zac¢atek pohybu uzaviraciho organu s maximalnim momentem servomotoru.

Pro servomotory v provedeni 52 02x.xxxxS a 52 07x.xxx0 odpovida doba odblokovani momentovych mikrospinacu
intervalu od 1 do 2 otacek vystupniho hfidele servomotoru, u provedeni 52 02x.xxxxS1 a 52 07x.xxx1 €ini tato doba od
Y4 do %2 otacky vystupniho hfidele od okamziku spusténi zpétného chodu. V provedeni 52 02x.xxxxSM a 52 07x.xxxM
neni zadna blokace momentovych mikrospinacu.

Signalizaéni a polohové mikrospinace
Servomotory jsou vybaveny dvéma signalizaCnimi mikrospinaci, které se zapinaji pfi dosazeni dvou libovolnych pfe-
dem nastavenych poloh vystupniho hfidele servomotoru, odpovidajicich, napfiklad, oteviené a zaviené poloze armatury.
Servomotory jsou vybaveny dvéma polohovymi mikrospinaci, které se zapinaji pfi dosazeni koncovych poloh vy-
stupniho hfidele servomotoru.
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Vyhfivaci topné téleso (servomotory MOA)

Servomotory MOA jsou vybaveny vyhfivacim topnym télesem, jehoz ukolem je zvySovani teploty vzduchu uvnitf servo-
motoru, aby nedochazelo ke vzniku kondenzatu. Vyhfivaci otopné téleso je tvofeno rezistorem s odporem 5 kohma, vyko-
nem 10 W, ktery se pfipojuje do sité se stfidavym proudem o napéti 220 — 250V, s frekvenci 50 nebo 60 Hz. Pokud je okolni
teplota nizSi nez 10 °C a relativni vihkosti vy$Si nez 80 % nebo pokud se servomotory nachazeji na otevieném prostranstvi
je nutné zapnout vyhfivaci topné téleso do sité.

Ruéni ovladani

Servomotory jsou vybaveny ruénim ovladanim. Pokud elektromotor pracuje, kroutici moment se na rué¢ni ovladani
neprenasi. U servomotorl s planetovou prevodovkou se ovladani vystupniho hfidele servomotoru provadi bud elektro-
motorem nebo ruénim ovladanim. U servomotord se Snekovou prevodovkou se provadi prostfednictvim mechanického
zapojeni objimky ruéniho ovladani pomoci kliky. Konstrukce servomotoru zajistuje bezpecnost obsluhy pfi pouziti ruéni-
ho ovladani. Ota¢enim ru¢niho kola ve sméru hodinovych ruci¢ek se armatura uzavira (pokud ma neotacejici se vieteno
armatury levy zavit).

Vysilaé polohy, ukazatel polohy, napajeci zdroj (servomotory MOA)

Servomotory MOA mohou byt vybaveny odporovym nebo proudovym vysilaéem polohy vystupniho hfidele. Pokud je
servomotor vybaven proudovym vysilaéem polohy, pak mize byt také opatfen zabudovanym napajecim zdrojem prou-
dového vysilace polohy. Servomotory MOA jsou vybaveny ukazatelem polohy vystupniho hfidele, ktery umozriuje orien-
taéni vizualni uréeni polohy vystupniho hfidele.

Odporovy vysila¢ polohy
Celkovy odpor ¢ini 100+12 ohm; maximalni zatizeni 100 mA; maximalni napéti stejnosmérného proudu (vuci kostie)
50 V. K hfideli vysilace je mechanicky pfipojen mistni ukazatel polohy vystupniho hfidele servomotoru.

Proudovy vysila¢ polohy

Typ CPT1AA

Nominalni vystupni signal 4—-20nebo20-4mA

Nominalni pracovni cyklus od 0—-60° do 0 - 120°, nastavitelny
Nelinearnost, v€etné pohonu, maximalné* +2,5 % (pro maximalni zdvih 120°)
Hysterese (zéna necitlivosti) v€. pohonu, maximalné* 5 % (pro maximalini zdvih 120°)
Odpor zatéze 0—500 ohmu

Napajeci napéti 18-28VvV DC

Maximalni odchylka napajeciho napéti +5 %

Maximalni spotfeba vysilace 560 mW

Izolaéni odpor 20 Mohm(, pfi50V DC

Elektricka pevnost izolace 50V DC

Teplota pracovniho prostredi od -25do +55 °C

* Poznamka: nelinedrnost a hystereze se vztahuji k hodnoté signalu 20 mA. Maximalni napdjeci napéti (pfi teploté pra-
covniho prostredi od -25 do +60 °C) ¢ini 30 V. Napéti mezi skfini vysilace a signalnim kabelem nesmi pfevysovat 50 V.
Zakaznik musi zajistit uzemnéni obvodu proudového vysilace. Uzemnéni musi byt provedeno jen v jednom misté obvodu.

Napajeci zdroj proudového vysilace

Typ zabudovaného napajeciho zdroje ZPT 01AA

Typ pfedfadného napajeciho zdroje ZPT 01AAB

Typ pracovniho rezimu permanentni

Napéti napajeni 220-230V, +10 % -20 %, 47 —52 Hz
Elektricky vykon max 2 VA

Vystupni napéti 24V DC

Vystupni zatizeni dva proudové vysilate CPT1AA
Galvanické oddéleni vstupniho a vystupniho napéti bezpecnostnim transformatorem
Nominalni napéti izolace vstupniho obvodu 380V AC

Nomindlni napéti izolace vystupniho obvodu 50V DC

Hmotnost 0,2 kg, maximalné

Pracovni poloha libovolna

Teplota okolniho vzduchu od -25 do +80 °C

20



Relativni vihkost okolniho vzduchu 30-90 %

Barometricky tlak 86 — 106 kPa

Vibrace dle IEC 68-2-6 5-120Hz,a=1g

Seizmické odolnost 5-35Hz,a=8g

Vnéjsi magneticke a elektrické pole

—dle CSN 180002 ¢&1.3.6 max 400 A/m

Kryti pfedfadného zdroje ZPT 01AAB

dle GOST 14254-96 IP 55

Elektromagneticka kompatibilita

dle GOST R 50746-2000 skupina IV, kategorie kvality ,A”
Uroven radiace max 390 Gy

Obrysovy vykres napajeciho zdroje ZPT 01AA , zabudovaného do servomotoru

= || B

N
=
L
40

N ‘I@@ﬂ

5

2x3.2 40

1 16

61

Obrysovy vykres pfefazeného napajeciho zdroje ZPT 01AAB

\lyvodka PG13.5
N

4 ] ¢
[ 220-230 VAC )
gl © 52 e
& | 24vDC | |
& Qo
5 | 2243
57 81

Poznamka: 2 otvory @ 4,3 mm na kdté 52 a 113 mm jsou urceny pro montaz ke konstrukci skfiné.
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SCHEMATA SERVOMOTORU

Typ Material Typ Vybaveni Cislo v
servomotoru skiiné prevodovky | OPC | PPC ZZ | schématu Typove cislo
010 52 02x.28x2S; 52 02x.29x2S
i, 52 02x.20x2S; 52 02x.21x2S;
Litina Y - 020 | 52 02x.22x25
v 030 52 02x.24x2S; 52 02x.25x2S
MOA Planetova 040 52 02x.38x2S; 52 02x.39x2S
v 050 52 02x.30x2S; 52 02x.31x2S;
Hlinik 52 02x.32x2S
v 060 52 02x.34x2S; 52 02x.35x2S
v v 070 52 02x.36x2S; 52 02x.37x2S
Litina Snekova - 200 52 07x.3xxX; 52 07X.4XXx
MOA OC Planetova — 220 52 07X.6XxX
Hlinik 210 52 07X.7XXX

Oznaéeni: OPC — odporovy polohovy vysilac; PPC — proudovy polohovy vysilac; ZZ — zabudovany napajeci zdroj

proudového vysilace.

Oznaceni ve vykresech:

SQFC1 —momentovy mikrospina¢ zavirani
SQC1  —polohovy mikrospina¢ zavirani
SQC2 -signalizaéni mikrospinac zavirani
M3~ — elektromotor

BQ — odporovy vysila¢ polohy

GS — zabudovany napajeci zdroj

SQFT1

SQT1
SQT2
EH

— momentovy mikrospinac otevirani

— polohovy mikrospinac otevirani

— signaliza¢ni mikrospinac otevirani

—topny odpor

CPT1AA —proudovy vysila¢ polohy

Poznamka k vykresum: Kontakty mikrospinacu jsou ve vykresech zndzornény v mezipoloze vystupniho hiidele s na-

stavenim niZsiho poctu vypinacich momentd na ni.

010. Servomotor MOA a MOA OC s litinovou skfini a planetovou prevodovkou

SQFC1 SQFT1

SQC1

EH
L ‘L—JyGE 8 i 9 l1OE12i13|14!15i16’118!19i20’j,22!23i24’j’26!27i28’j, 33! 34;

SQT1

SQC2

SQT2

Kabelova vyvodka pro obvody mikrospinacu T

a topny odpor
Kabelova vyvodka pro obvody elektromotoru

Rezervm vyvodka

020. Servomotor MOA s litinovou skfini a planetovou prevodovkou,
vybaveny odporovym vysilaéem polohy

SQFC1 SQFT1

il

SQC1

Gttty

SQT1

EH
Gi17|18!19i20i21l22!23i24i25|26!27i28i29| 30!31!32i33! 34;

SQC2

SQT2

T

a topny odpor

Kabelova vyvodka pro obvody mikrospinacl
Kabelové vyvodka pro obvody elektromotoru
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030. Servomotor MOA s litinovou skfini a planetovou prevodovkou,
vybaveny proudovym vysilaéem polohy

<

CPT1AA
4

SQFC1 SQFT1 SQC1 SQT1 SQC2 SQT2

|||—

EH

1Al
T Kabelova vyvodka
vysilace polohy

Kabelova vyvodka pro obvody mikrospinacl
a topny odpor
Kabelova vyvodka pro obvody elektromotoru

0o Fy ] - - - EREE:
:EJ’ﬁ 718 9]10]11|12|13[14]15] 16| 17) 18| 19]20| 21| 22| 23] 24| 25)| 26| 27| 28| 29 31J,32J, 33 34
ITI

040. Servomotor MOA s hlinikovou skfini a planetovou prevodovkou

EH

SQFC1

SQFT1

SQC1

SQT1

SQC2

SQT2

—[-o|

inVin

7

g,

Kabelova vyvodka pro obvody mikrospinacl

- -/~ -/~
8 9110111(12|13[14]15|16]17(18[19]20]21]22|23(24|25|26]27|28|29( 33| 34
TI 1

ITI

a topny odpor
Kabelova vyvodka pro obvody elektromotoru

Rezervni vyvodky

050. Servomotor MOA s hlinikovou skFini a planetovou prevodovkou,
vybaveny odporovym vysilacem polohy

SQFC1

SQFT1

SQC1

BQ EH

SQT1

SQC2

g,

SQT2

718 i 9 |1O 1" 12i13|14!15i16 17118(19 ZO’j’ZZ 23|24|25|26|27)28(29| 30]31(32|33| 34

UlvIw|L
14T 14T 14T 14T
Kabelova vyvodka pro obvody mikrospinacl T T
a topny odpor
Kabelova vyvodka pro obvody elektromotoru Rezervni vyvodky
060. Servomotor MOA s hlinikovou skfini a planetovou prevodovkou,
vybaveny proudovym vysilacem polohy
CPT1AA EH
SQFC1 SQFT1 SQC1 SQT1 SQC2 SQT2 2
- - - - - - —
il ?
UV iwlL 516]7(8]9(10]11]12(13]|14[15]16]17]18]19]20|21|22|23]|24(25)26(27{28(29 31J132J, 33| 34
ITI ITI 1

Kabelova vyvodka pro obvody mikrospinact

a topny odpor

Kabelova vyvodka pro obvody elektromotoru

23

Rezervni vyvodka

1Al
T Kabelova vyvodka
vysilace polohy




070. Servomotor MOA s hlinikovou skfini a planetovou prevodovkou,
vybaveny proudovym vysilaéem polohy a zabudovanym napajecim zdrojem

GS CPT1AA  EH
SQFC1 SQFT1 SQC1 SQT1 SQC2 SQT2 ~ X

,., ... — + —
? q
I
VW)L |GE 8i 9 l1OE1Zi13|14!15i16118!1QiZO’j,ZZLSng%L?iZSﬁ UJ, J, 1J’32 33| 34

Lo+

T Kabelova vyvodka
vysilace polohy

Rezervni vyvodka

Kabelova vyvodka pro obvody m|krosp|nacu
a topny odpor
Kabelova vyvodka pro obvody elektromotoru

200. Servomotor MOA AC s litinovou skFini a Snekovou prevodovkou

SQFC1 SQFT1 SQCH1 SQT1 SQC2 SQT2

UlVv W ‘L]yG 7E| 9|10 11Ei13|14!15i16’118!19i20’j,22!23i24’j,26!27i28 29

Kabelova vyvodka

210. Servomotor MOA OC s hlinikovou skfini a planetovou prevodovkou

SQFC1 SQFT1 SQC1 SQT1 SQC2 SQT2

PE
U [V |W](PEN) ‘L—J’ESE SQJOE1@14&16@18&20@22@24@26&28@
1

I
Kabelové vyvodka pro obvody m|krosp|nacu

Kabelova vyvodka pro obvody elektromotoru Rezervni vyvodky

220. Servomotor MOA OC s litinovou skfini a planetovou prevodovkou

SQFC1 SQFT1 SQC1 SQT1 SQC2 SQT2

U [V |W](PEN) ‘L_JyGEB 9 10512 13|14]15 16118 19 20122 23 24’426 27(28)29

Kabelova vyvodka pro obvody mikrospinact T

Kabelova vyvodka pro obvody elektromotoru
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Pracovni diagram mikrospinacti
Pro servomotory dle schémat 010 - 070 a 210

Armatura Armatura Cislo Armatura Armatura Cislo

otevrena zavrena svorky otevrena zavrena svorky
SQFC1 6-7 SQT1 18-19
(MO) 8-9 (P2) 20-21
SQFT1 10-11 SQC2 22-23
(M2) 12-13 (SO) 24-25
SQC1 14-15 SQT2 26-27
(PO) 16-17 (S2) 28-29

Plny béh PIny béh

Kontakt sepnut
Kontakt rozpojen

Pro servomotory dle schématu 200

Armatura Armatura Cislo Armatura Armatura Cislo

oteviena zavrena svorky oteviena zavrena svorky
SQFC1 7-8 SQT1 18-19
(MO) 8-9 (P2) 20-21
SQFT1 11-12 sQC2 22-23
(M2) 12-13 (SO) 24-25
SQC1 14-15 SQT2 26-27
(PO) 16-17 (S2) 28-29

Plny béh Plny b&h

Kontakt sepnut
Kontakt rozpojen

Obrysové rozmeéry, souradnice tézisté a umisténi vyvodek

T Rozméry, mm

P AlBJlC[D[E[FIG[H[JI[K[L]IN]P[X]Y]z
22 020. 205 290 | 90 [310| 80 | 310 | 165|475 |160| 99 [120| — | — | — |-56| 2 |114
52 070.6xxx
52 021.2xxxS, 52 022.2xxxS
2 0oL o 52 075 e > 360 | 120 | 320 | 92 | 408 | 230 638 |224| — |144| - | - | - | 79| 0 |120
22.024. 20045 435 | 145|380 | 123 [ 553 | 256 | 809 (300 | — [190| — | — | - |-132| 5 |136
5 2074.6xxx
22 025.20065 523|178 | 440 | 153 | 665 [290 | 955 |375| — [234| — | — | — |-153| 6 |161
52 075.6xxx
22 026205 523 | 178 | 690 | 415 | 665 | 290 | 955 |375 | — |450| — | - | — |-97| o |331
52 076.6xxx
52 020.3xxxS 27| 2 |115
2090 s 305 | 90 |300| 78 | 334 | 228|562 | 160 | 99 [120| ~ | - | - [Tes 1 e T3
52 021.3xxxS, 52 022.3xxxS -48 | 10 | 105
52 071.7xxX, 52 072.7xxx 376 11201328 | 92 | 436 | 228|664 | 200 | — |144| - B ~ [-125] 12 [ 130
52 024.3xxxS 95 | 5 [140
2 0o s 455 | 145|382 | 123| 519|258 | 777 (250 | ~ |190| — | — | — [aal 2 Tiss
22 025, X 540 | 178 | 442 | 153 | 598 | 208 | 896 375 | — |234| — | - | - (102 6 1195
52 075.7xxx
22 026. 3005 520 | 178 | 705 | 418 | 665 | 208 | 963 [ 375 | — [asa| - | - | - (010 315
52 076.7xxx
52 070.3xxx, 52 070.4xxx___| 365 | 185 | 290 | 250 [ 100 | 250 | 240 | — | — [ 235 255|153 | 90 |-104] -50 | 93
52 071.3xxx, 52 072.3xxX,
22 7L oo, 2 Ovsaeer | 488 | 206 | 200 | 720 | 128 | 295|252 | 21 | 23 | 340 | 300 | 225 | 105 |-167| -20 | 113
52 074.3x00, 52 074.4xxx - - - — | 573|327 | — - - - - - -
52 074.3x10, 52 074.3x20, -150| -54 | 129
52 074.3x40, 52 074.3x50 o i i e R R el e el e e e

typu elektromotoru. Napfiklad: elektromotor typu 1LA 7113-6AA ma vysku osy 113 mm; elektromotor AJSI 145B-4Z
— 145 mm; elektromotor 5AC13254A5B3 — 132 mm.
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Servomotory s litinovou skfini a planetovou prevodovkou
MOA 52 020.2xxxS — 52 025.2xxxS
MOA OC 52 070.6xxx — 52 075.6xxx

Kabelova vyvodka:
<7,5kW — &15+23
> 7,5kW — &20+25

Nepriichodné (proraZeci) otvory:
pro Hos < 90mm — 3xM25x1,5
pro Hos > 90mm — 3xM32x1,5

ANS
- ,
oL I | _
- o
Kabelova vyvodka: Otvory pro Kabelova vyvodk‘a:
pro Hos < 90mm — &9+16 uchyceni < 7.5KW - ®20_740
pro Hos > 90mm — &13+20 servopohonu > 7,5k - 220+25
o
a ~
@H
W Kabelova vyvodka:
" <7,5kW — &15+23
Neprlchodné (prorazeci) ‘ > 7 5kW — @20+25

otvory 3xM32x1,5 /\

RN I SN R |7 4+ - -
o LH"'
LA‘—' Kabelova vyvodka:
<7,5kW — &20+40
Kabelova vyvodka >7,5kW — 20+25
13+20
=+
DM -©
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Servomotory MOA a MOA OC s hlinikovou skFini a planetovou prevodovkou
MOA 52 020.3xxxS — 52 025.3xxxS
MOA OC 52 070.7xxx — 52 075.7xxx

ZH
0 Vyvodka
Neprtchodné (prorazeci) otvory: O @13+18
pro Hos < 90mm — 3xM25x1,5 !
pro Hos > 90mm — 3xM32x1,5 Y
A Vivodky
< ‘
2310+14
-| m Vyvodka
26+12
Kabelova vyvodka: Otvory pro Vngjsi
pro Hos < 90mm — 9+16 uchyceni ochranna
pro Hos > 90mm — &13+20 servopohonu svorka
(@]
X
[a]
E
52 026.3xxxS, 52 076.7xxx
ZH
0
Nepriichodné (proraZeci) Y‘ Vjvodka
otvory 3xM32x1,5 | / -
ry /\ o6 B13+18
LN\ Vyvodk
<< y | < - Yy Yy
.—/— \-. L AN N\® @10+14
| k 83
T 1" *:’%’ 1’,L" ARSI X ~ Vyvodka
w L'_L‘J 4 , = )9 ) as 26+12
L D | , .
T AN - Vnéjsi
. O- 1= © ochranna
Kabelova vyvodka svorka
313+20 Otvory pro uchyceni servopohonu
o
[=]
[ 1
E F
G
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Servomotory MOA OC se Snekovou prevodovkou

52 070.3xxx — 52 072.3xxx, 52 070.4xxx — 52 072.4xxx
@D

> :777—7\\>\7—77—7—7—777 ,,,,,,

Kabelova vyvodka &20+25

52 074.3xxx, 52 074.4xxx
@720

— N

2300

Kabelova vyvodka &20+25
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POZNAMKY ZPA pEEKY. o.s. 2\




POZNAMKY A pEEKY. o.s. 2\




PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackove (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex

elektrické servomotory jednootackové
pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA

elektrické servomotory oto¢né jednootackove
pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MONJ, MON, MOP, MONED, MONm, MOPED
elektrické servomotory oto¢né viceotackove —

—
MODACW‘O x, MOED EEx

elektrické servomo ocné viceotackove nevybusne =~ ‘

MODACT MOA
. B . 4 - .
elektrické servomotory otocne viceotackove
pro JE mimo aktivni zonu

MODACT MOA OC

~ elektrick  servomotory otoc¢né viceotackové
pro JE do aktivni zény
““MODACT MPR Variant
~ elektricke servomotory otoéné jednootaékové pakové
7 <, s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS Konstant, MPSED

elektrické servomotory jednootackové pakové
s konstantni rychlosti prestaveni

I\.IIODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED

‘® “elektrické servomotory tahlové primocaré
iy s konstantni rychlosti prestaveni

IGE + KVALITA * SPOLEHLIVOST




VERZE 02. 201 I

ZPA PECKY, a.s.
tf. 5. kvétna 166
289 11 PECKY
Ceska republika

TEL.: +420 321 785 141-9
FAX: +420 321 785 165,+420 321 785 167
E-mail: zpa@zpa-pecky.cz





