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Elektrické servomotory pakoveé
s proménnou ovladaci rychlosti

MODACT MPR

Typova cisla 52 221 - 52 223
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1. POUZITI

Servomotory MODACT MPR Variant s proménnou ovladaci rychlosti (pakové) jsou jako koncoveé Cleny spojitych
a nespojitych regulaénich obvodl uréeny pro Fizeni akénich veliin.

Pouzivaji se k fizeni klapek, Zaluzii a ventill ve spojeni s vhodnym regulaénim systémem v tézkych pramyslovych
provozech.

2. PRACOVNI PROSTREDI, PRACOVNI POLOHA

Pracovni prostredi

Servomotory MODACT MPR Variant jsou odolné proti plisobeni provoznich podminek a vnéj$ich vliva tfid ACT,
ADS5, AE4, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4 a BC3 podle CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Pfi umisténi na volném prostranstvi doporu¢ujeme servomotor opatfit lehkym zastfeSenim proti pfimému
plUsobeni atmosférickych vlivl. StfiSka by méla pfesahovat pfes obrys servomotoru alespori o 10 cm ve vysce
20— 30 cm.

PFi umisténi servomotor( v pracovnim prostiedi s teplotou pod +10 °C, v prostiedi s relativni vihkosti nad 80 %,
v prostfedi pod pfistfeSkem a v prostfedi tropickém je nutné vzdy pouzit topného ¢lanku, ktery je namontovan u vSech
servomotord.

Pouziti servomotor(i do prostorli s prachem nehoflavym a nevodivym je mozné, pokud nebude nepfiznivé ovliviiovana
funkce elektromotoru. Pfitom je tfeba diisledné dodrzovat CSN 34 3205. Prach se doporuéuije setfit pfi dosazeni vrstvy cca
1 mm.

Poznamky:
Za prostory pod pristteskem se povaZuji ty, kde je zabranéno dopadu atmosférickych srazek pod uhly do
60° do svislice.

Umisténi elektromotoru musi byt takove, aby chladici vzduch mél k nému volny pfistup a aby vyfukovany
otepleny vzduch se do néj znovu nenasaval. Minimalni vzdalenost od stény pro vstup vzduchu je 40 mm.
Prostor, ve kterém je motor umistén, musi byt proto dostatecné velky, Cisty a vétrany.

Teplota
Provozni teplota okoli pro servomotory MODACT MPR je -25 °C az +70 °C.

Tridy vnéjSich vlivi - vyratek z CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:
1)ACH — nadmorska vyska < 2000 m
2) AD5 — tryskajici voda, voda miiZe tryskat ve vSech smérech
3)AE4  —lehka prasnost
4)AF2 — vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.
5)AG2  — mechanické namahani stfedni.V béznych priimyslovych provozech.
6)AH2  —vibrace stfedni.V béznych pramyslovych provozech.
7)AK2 — vazné nebezpedi rdstu rostlin nebo plisni.
8)AL2 — vazné nebezpedi vyskytu zivoCichd (hmyzu, ptakd, malych zvitat)
9) AM-2-2 — normalni troven signalniho napéti. Zadné dodateéné pozadavky.
10)AN2  —slunecéni zareni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2.
11)AP3 - seizmické ucinky stfedni. Zrychleni > 300 Gal < 600 Gal.
12)BA4 — schopnost osob. Poucené osoby.
13)BC3 - dotyk osob s potencialem zemé &asty. Osoby se ¢asto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji

na vodivém podkladu.

Pracovni poloha

Servomotory mohou pracovat v libovolné pracovni poloze.



3. PRACOVNI REZIM, ZIVOTNOST SERVOMOTORU

Pracovni rezim
Servomotory mohou pracovat s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60 034—1. Doba prace pti teploté +50 °C je
10 minut a stfedni hodnota zatézovaciho momentu je nejvyse 60 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.
Servomotory mohou pracovat také v rezimu S4 (prerusovany chod s rozbéhem) podle CSN EN 60 034-1.
Zatézovatel N/N+R je max. 25 %; nejdelsi pracovni cyklus N+R je 10 minut (pribéh zatiZeni je podle obrdzku,).
NejvySsi pocet sepnuti pfi automatické regulaci je 1200 sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatézovaciho
momentu pfi zatézovateli 25 % a teploté okoli +50 °C je nejvySe 40 % hodnoty maximalniho vypinaciho
momentu M,,.
NejvySSi stfedni hodnota zatéZzovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.

1%N M,  zabérny moment > 1,3 M,,
Mgty stfedni hodnota zatézovaciho momentu
3%N M,, maximalni hodnota vypinaciho momentu

N
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Doba prace N Doba klidu R

Doba cyklu

Pribéh pracovniho cyklu

Zivotnost servomotort
Servomotor, uréeny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cykll (Z— O — 2).
Servomotor, uréeny pro r egulacni téely, musi vykonat nejméné 1 milion cyklt s dobou prace (pfi které je vystupni
hfidel v pohybu) nejméné 250 hodin. Zivotnost v operaénich hodinach (h) zavisi na zatiZzeni a na poé&tu sepnuti. Velké
Cetnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni presnost regulace. K dosazeni co nejdel§iho bezporuchového obdobi

udaje zivotnosti, odvozené od nastavenych regula¢nich parametrd, jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Zivotnost servomotord pro 1 milion start(i

830 1000
max pocet startli 1200 1000

2000
500

4000
250

Zivotnost [h]

pocet startli [1/h]

4. TECHNICKE PODMINKY

Pokud neni servomotor pfi zakoupeni vybaven nadproudovou ochranou, je nutné aby tato ochrana byla zaji$téna externé.

Parametr Jednotka Typ elekiromotoru

J9A10-00 J10A12-00 J11A11-00
Vykon elektromotoru w 16 25 50
Napéti budici faze Vv 230 230 230
Napéti fidici faze \Y 230 230 230
Kmitocet Hz 50 50 50
Jmenovité napéti brzdy Y 230 230 230
Zabérny moment Nm 0,33 0,56 1,0
Jmenovité otacky 1/min 1150-10% | 1250-10% | 1100-10 %
Jmenovity proud brzdy A 0,1+10 % 01+10% | 0,14+ 10%
Jmenovity proud motoru A 0,31+10% | 0,41 +10% | 0,78+ 10 %
Hmotnost kg 9 14,5 27




Kryti
IP 55 podle CSN EN 60529.

Hluk

Hladina akustického tlaku max. 85 dB (A).
Hladina akustického vykonu max. 95 dB (A).

Vypinaci moment

Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zakaznika dle Tabulky provedeni 1. Pokud neni
nastaveni vypinaciho momentu pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment.

Smeér otaceni
Smeér ,zavird" je pfi pohledu na vystupni hfidel ve sméru do ovladaci skfiné shodny se smyslem otaceni
hodinovych rucicek.

Pracovni zdvih
Pracovni zdvih je uveden v Tabulce 1.

Ruéni ovladani

Ruéni ovladani se provadi ruénim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru (vysledny pohyb
vystupniho hridele je dén funkci diferencidlu). Ota€enim ru€niho kola ve sméru hodinovych ruci¢ek se vystupni hfidel
servomotoru otaci rovnéz ve sméru hodinovych ruciCek (pfi pohledu na hridel do oviadaci skfing€). Za predpokladu,
ze matice armatury ma levy zavit, servomotor armaturu zavira.

Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguji, pokud je servomotor pod napétim.

V pripadé, ze bude pouzito ruéni ovladani, tzn. servomotor bude ovladan mechanicky, nefunguje nastaveni
momentu a mize dojit k poSkozeni armatury.

5.VYBAVA SERVOMOTORU

Momentové vypinace

Servomotory jsou vybaveny dvéma momentovymi vypinaci MO, MZ (typ DB1G-A1LC), kazdy pro jeden smér pohybu
vystupniho hfidele servomotoru. Momentové vypina¢e mohou pracovat v libovolném bodu pracovniho zdvihu.
Hodnotu vypinaciho momentu Ize nastavit v ramci rozsahu, uvedeného v Tabulce 1.

Polohové vypinace

Polohové vypinace PO, PZ vymezuji pracovni zdvih servomotoru — kazdy jednu koncovou polohu
Servomotory s odporovym vysilaéem — typ B 611, 2 kusy
Servomotory s proudovym vysilatem a servomotory bez vysilace — typ DB1G-A1LC, 2 kusy

Signalizace polohy

Signalizaci polohy vystupniho hfidele servomotoru zajiStuji dva signalni vypinace SO, SZ, kazdy pro jeden
smér pohybu vystupniho hfidele. Bod sepnuti mikrospinac¢ll je mozné nastavit v celém rozsahu pracovniho
zdvihu kromé uzkého pasma pfed bodem vypnuti mikrospinace, ktery vypina elektromotor.

Servomotory s proudovym vysilatem a servomotory bez vysilace — typ DB1G-A1LC, 2 kusy

Vysilace polohy
Servomotory MODACT MPR mohou byt dodany bez vysilace polohy nebo mohou byt vybaveny vysilaéem polohy:

a) Odporovy vysila¢ 2 x 100 Q.
Technické parametry:

Snimani polohy odporové
Uhel natogeni 0° —160°
Linearita <1%
Prechodovy odpor max. 1,4 Q
Pfipustné napéti 50 Vss
Maximalni proud 100 mA



b) Pasivni proudovy vysilaé¢ 4 — 20 mA, typu CPT 1A. Napajeni proudové smycky neni soucédsti servomotoru.
Doporuéené napéjeci napéti je 18 — 28 Vss, pfi maximalnim zatézovacim odporu smy¢ky 500 Q. Proudovou smycku je
tfeba v jednom misté pfizemnit. Napajeci napéti nemusi byt stabilizovano, ale nesmi prekrocit 30 V, jinak hrozi zni¢eni
vysilace.

Rozsah CPT 1A se nastavuje potenciometrem na télese vysila¢e a vychozi hodnota odpovidajicim pooto¢enim
vysilace.

Technické parametry CPT 1A:

Snimani polohy kapacitni

Pracovni zdvih nastavitelny 0° — 40° az 0° — 120°
Nelinearita <1%

Nelinearita v€etné prevodl <2,5 % (pro max. zdvih 120°).
Hysteréze véetné prevodu <5 % (pro max. zdvih 120°)

(Nelinearita i hysteréze se vztahuji k hodnote signalu 20 mA.)

Zatézovaci odpor 0-500Q
Vystupni signal 4 —20 mA nebo 20 -4 mA
Napajeci napéti pro R, 0 — 100 Q 10-20Vss
pro R, 400 — 500 Q 18 -28V ss
Maximalni zvinéni napajeciho napéti 5%
Maximalini pfikon vysilace 560 mW
Izolaéni odpor 20 MQ pfi 50 V ss
Elektricka odolnost izolace 50V ss
Teplota pracovniho prostiedi -25 °C —+60 °C
Teplota pracovniho prostfedi - rozSifeny rozsah -25 °C — +70 °C (jiné na dotaz)
Rozméry @ 40 x 25 mm

c) Aktivni proudovy vysila¢ 4 — 20 mA, typu DCPT. Napajeni proudové smycky je soucasti servomotoru. Maximalni
zatézovaci odpor smycky je 500 Q.
DCPT je snadno nastavitelny dvéma tlacitky s diodou LED na télese vysilace.

Technické parametry DCPT:

Sniméani polohy bezkontaktni magnetorezistentni
Pracovni zdvih nastavitelny 60° — 340°
Nelinearita max. =1 %

Zatézovaci odpor 0-5000Q

Vystupni signal 4 —20 mA, nebo 20 -4 mA
Napajeni 15-28Vss, <42 mA

Pracovni teplota -25°C az +70 °C

Rozméry @ 40 x 25 mm

Zapojeni vysilac CPT 1A i DCPT je dvoudratové, t.j. vysila¢, napajeci zdroj a zatéz jsou zapojeny do série.
Uzivatel musi zajistit pfipojeni dvoudratového okruhu proudového vysilace na elekirickou zem navazujiciho
pocitate apod. Pfipojeni musi byt provedeno pouze v jednom misté v libovolné ¢asti okruhu vné elektrického
servomotoru.

Topny ¢lanek
Servomotory jsou vybaveny topnym ¢lankem pro zamezeni kondenzace vodnich par. Pfipojuje se na sit s napétim
230 V.

Mistni ovladani

Mistni ovladani slouzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace. Sestava se ze dvou prepinacl: jeden ma
polohy ,dalkové ovladani - vypnuto - mistni ovladani, druhy ,otvira - stop - zavird“. Prvni pfepina¢ mize byt vestavén
dvoupdlovy nebo ¢Etyfpdlovy. Pfepinace jsou umistény ve svorkovnicové skfini a ovladaci prvky na viku svorkovnicové
skfiné.



Vnéjsi elektrické pripojeni
a) Svorkovnice

Servomotor je vybaven svorkovnici pro pfipojeni k vnéjSim obvodim. Svorkovnice je opatfena Sroubovacimi
svorkami pro pfipojeni vodi¢u s max. priifezem 2,5 mmz2. Svorkovnice je pfistupna po sejmuti krytu svorkovnicové
skfiné. Na svorkovnici jsou vyvedeny vSechny elektrické ovladaci obvody servomotoru. Svorkovnicova skfin je

vybavena kabelovymi vyvodkami pro elektrické pfipojeni servomotoru. Elektromotor je vybaven samostatnou
skfifikou se svorkovnici a vyvodkou.

b) Konektor

Podle pozadavku zakaznika je mozné servomotory MODACT MPR vybavit konektorem, ktery zajiStuje pfipojeni
ovladacich obvodt. Konektor je opatien krimpovacimi svorkami pro pfipojeni vodi¢t s max. prifezem 2,5 mm2. ZPA Pecky, a.s.
dodavaji i protikus na kabel. K pfipojeni kabelu do tohoto protikusu jsou tfeba specialni krimpovaci klesté.

Vnitini elektrické zapojeni servomotorti

Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotori MODACT MPR s oznacenim svorek jsou uvedena
v tomto katalogu.

Na servomotoru je schéma vnitfiniho zapojeni umisténo na vnitfni strané krytu svorkovnicové skfiné.
Svorky jsou oznaceny Cisly na samolepicim $titku, ktery je pfipevnén na nosném pasku pod svorkovnici.

Proudova zatizitelnost a maximalni napéti mikrospinact
Maximalni napéti mikrospinacl je 250 V stf. i ss, pfi téchto maximalnich hodnotach proudu:

MO, MZ 250V stf./2 A; 250V ss/0,2 A
SO, Sz 250V sti./2 A; 250 V ss/0,2 A
PO, PZ 250V stf./2 A; 250V ss/0,2 A

Mikrospinac¢e je mozno pouzit jen jako jednookruhoveé. Na svorky téhoZz mikrospinaCe nelze pfipojit dvé napéti
riznych hodnot nebo fazi.

Izolaéni odpor
Izolaéni odpor el. obvodl proti kostfe nebo mezi sebou pfi normalnich podminkdch musi byt nejméné 20 MQ,

Elektricka pevnost

Obvod odporového vysilace polohy 500V, 50 Hz
Obvod proudoveého vysilace polohy 50V ss

Obvody mikrospinacl a topného odporu 1500V, 50 Hz
Elektromotor 230 V 1500V, 50 Hz

Odchylky zakladnich parametri

Maximalni vile na pace —t. ¢. 52 221, 52 222 1°
—1.¢.52 223 2°
Pfesnost nastaveni vypinaciho momentu 0 — 30 % max. hodnoty rozsahu nastaveni
Presnost nastaveni pracovniho zdvihu 1°
Hystereze polohovych vypinacl max. 4°
Tolerance ovladaci doby pfi jmenovitém napajecim napéti,
dvoufazovém zapojeni a jmenovitém momentu +15 % az - 30 % z jmenenovité hodnoty ovladaci doby
Napajeci napéti elektromotoru (vcetné brzdy) 230V, +10 %, -15 %; 50 Hz, +2 %
Ochrana

Servomotory jsou opatfeny jednou vnitfni a jednou vnéjSi ochrannou svorkou pro zabezpeceni ochrany pred Ura-
zem el. proudem dle CSN 33 2000-4-41. Jednou ochrannou svorkou je opatfen také elektromotor. Ochranné svorky
jsou ozna&eny znacgkou podle CSN EN 60 417-1 a 2 (013760).

Pokud neni servomotor pfi zakoupeni vybaven nadproudovou ochranou, je nutne aby tato ochrana byla
zajiSténa externé.



7. POPIS

Servomotory se skladaji z téchto modulii:

Elektromotor

Je pouzit specialni elektromotor s elektromagnetickou brzdou. Snese trvaly provoz nakratko (nemusi byt vypinan
v koncovych polohach).

Predlohova prevodova skfin

Slouzi ke snizeni otacivé rychlosti mezi elektromotorem a vstupem do silového pfevodu.

Silovy prevod

Silovy pfevod tvofi planetova pfevodovka, centralné uspofadana na vystupnim hrideli. Vénec s vnitinim ozubenim
tvofi jeden celek se Snekovym kolem, do kterého zabira $nek.

Snekové soukoli slouzi jednak pro ruéni ovladani, jednak pro momentové vypinani servomotoru. Snek zachy-
cuje reakci planety, ktera vznika pfi zatizeni vystupniho hridele krouticim momentem. ProtoZe je axialné odpruzen,
dochézi pfi béhu elektromotoru a zatizeni vystupniho hfidele k jeho posunuti. Posunuti Sneku je umérné zatizeni na
vystupnim htideli. Tohoto posunuti se vyuziva pro funkci momentového vypinani. Ruéni kolo, spojené se Snekem,
umoznuje ruéni ovladani servomotoru.

Ovladaci sk¥in
Slouzi pro umisténi ovladacich funkénich bloku:

a) 2 momentové vypinace

b) 2 polohové vypinace, (havic 2 polohové vypinace u provedeni s proudovym vysilacem polohy nebo bez vysilace)
c¢) vysila¢ polohy (odporovy nebo proudovy - viz Tabulka c. 1)

d) topny ¢lanek

e) kondenzator pro elektromotor

Pakové ustroji
Tvofi paka, nasazena na vystupnim hfideli servomotoru a pfiruba, opatfena posuvnymi dorazy pro paku.
Spojovaci tahlo

Jako zvlastni pfisluSenstvi Ize objednat tédhlo pro spojeni paky servomotoru a regulaéniho organu — viz nacrtky
P-0449 a P-0452.

Pracovni rezim:

trvaly provoz (vcetné provozu nakratko)

— pfi jednofazovém provozu s pouzitim funkéni brzdy 200 sepnuti /h
— kratkodobé (max. 24 h) pfi Zivotnosti 4,5 x 106 sepnuti 600 sepnuti /h
S regulatorem NOTREP trvaly provoz
Minimalni pfepinaci ¢as pfi reverzaci 50 ms
Minimalni délka spinaciho impulzu 150 ms



8. UDAJE PRO OBJEDNAVKU

V objednavce je nutno uvést tyto udaje:

— pocet kusl

— nazev a typové oznaceni

— typové Cislo (vcetné doplrikovych Cisel)

— pracovni zdvih (dhel natoceni paky)

— nastaveni vypinaciho momentu (pokud nebude udan, nastavi se max. hodnota)
— druh dalkového vysilace

Priklad:

2 kusy elektrickych servomotor pakovych MODACT - MPR Variant 16 — 25, t. ¢. 52 221, s kabelovymi vyvod-
kami (svorkovnici), pro pracovni zdvih 90°, s rozsahem momentd 160 az 250 Nm, nastaveni 200 Nm, s proudovym
vysilaem 4 — 20 mA se zabudovanym napajecim zdrojem, oznacime v objednavce takto:

2 ks servomotorti MPR 16 — 25, t. ¢. 52 221.6227, pracovni zdvih 90°, 160 — 250 Nm, nastaveni 200 Nm, 4 — 20 mA.



Tabulka €. 1 — Elektrické servomotory MODACT MPR Variant
— technické parametry, uréeni typového cisla

o8 ommatent Jmenovity Klidovy |Rozsah ovlédaci Elektromotor | Mnozstvi | o Typové Eislo
ypové oznaceni moment moment doby BF/RF maziva

(Nl (Nl (sooe] | WI | WFL T kgl kol iadni | doplikové
MPR 6,3 -10 63-100 290 11-19 X x 0 x
MPR 10 - 16 100 - 160 510 14-27 16 25 103301 05 50 50 901 X x1x
MPR 16 - 25 160 - 250 600 22,5-46 ' X X2 X
MPR 20 - 32 200 - 320 950 20-39 25 35 | 045011 67 X X3 X
MPR 25 - 40 250 - 400 1400 10-19 X x 0 x
MPR 40 - 63 400 - 630 1750 14-30 50 8 1085/0,14 0,7 109 52 222 X x1x
MPR 63 - 100 630 - 1000 2650 30-55 X X2 X
MPR 100 - 200 1000 - 2000 4550 50-80 X x 0 x
MPR 160 - 300 1600 - 3000 5950 73-138 50 8 1085/0,14 0,7 239 52 223 X x1x
MPR 250 - 400 2500 - 4000 8940 130-195 X X2 X
Provedeni
se svorkovnici bez BMO 6 X x x
s konektorem bez BMO 7 X X X

52 22x

se svorkovnicia s BMO 8 x x x
s konektorem a s BMO 9 xXxx
Pracovni zdvih
Pracovni zdvih 60° pro t.¢. 52 221,2 67,5° 1.6 52223 X1 xx
Pracovni zdvih 90° pro t.¢. 52 221,2 90° t.6. 52 223 X2 XX
Pracovni zdvih 120° pro t.¢. 52 221,2 112,5° 1652223 52 22x X3 XX
Pracovni zdvih 160° pro t.¢. 52 221,2 157° t.6. 52 223 X 4 xx
Pracovni zdvih 90° pro t.€. 52 221,2; primé pripojeni X5 XX
Pridavna vyzbroj
- Provedenf bez vysilace xxx0
V2 Odporovy vysilag ZPA 2 x 100 Q 59 29x XX x1
DCPT Proudovy vysilac DCPT 4 - 20 mA, dvoudratové zapojeni se zabudovanym napajecim zdrojem XX X7
CPT1A Proudovy vysilac CPT 1A 4 - 20 mA, dvoudratové zapojeni bez zabudovaného napdjeciho zdroje XXx9

Tahla - objednat slovng podle rozmérovych nagrtkd P-0449 nebo P-0452

* Rozsah ovlddaci doby je zavisly na velikosti zatizeni na vystupnim hrideli (s vy$sim zatiZzenim se oviadaci doba prodluzuje)
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Priruba dle DIN 5211, dil 1;
rozméry ctyfhranu ON 133119 (DIN 79).

Servomotor (adaptér pfimého pfipojeni) v koncové poloze

Osa elektromotoru 2 #‘

hs
h2

ha

d2
ds
52 221 52 2929 52 221 52 221 52 222
F10 F14 16 W 25 W 50 W
d1 125 175 A 580 637 782
d2 70 100 B 350 407 517
d3 102 140 C 230 230 265
d4 M 10 M 16 D & 200 @ 200 & 250
h2 max 2 max 2 E 81 81 120
h3 min 16 min 25 F 355 355 420
h4 max 3 max 4 G 451 451 556
S H11 22 36
13 min 24 min 38
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Rozmérové nacrtky el. servomotorli MODACT MPR Variant, t. ¢. 52 221 a 52 222

— provedeni se svorkovnici

(vyvodky jsou soucasti dodavky — pribal)

— provedeni s konektorem

)

MENS,

1x zavit M25 x 1,5
3x zavit M20 x 1,5

Ie
/

Lr !

M12x15

M16x20

— L~
G
svorkovnice konektor
52 221 52222 52 221 52 222
16 W 25 W 50 W 16 W 25 W 50 W
A 580 637 782 580 637 782
B 350 407 517 350 407 517
(¢} 230 265 230 265
D @ 200 @ 250 @ 200 @ 250
E 65 85 65 85
E, 60 80 60 80
F 355 420 355 420
G 455 555 455 555
J 120 145 120 145
K 70 100 70 100
L 90 110 90 110
M 140 200 140 200
N | 57 41 57
[¢] 14 a18 J14 18
P 40
R 170
S 56 70 56 70
T 4 7 4 7
U 25 30 25 30
X 66 80 66 80
Y 41 55 41 55
z 273 278 273 278
d h8 Q 40 Q 50 Q@ 40 2 50
d, Q40 3 50 340 3 50
d, H8 3x0@20 3x0@25 3x@20 3x0@25
b P9 12 16 12 16
h 8 10 8 10
e 35 43,8 35 43,8
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1x kabelova vyvodka
M20x1,5
(rozsah o 10 — 14 mm)

1x kabelova vyvodka
M25x1,5
(rozsah o 13— 18 mm)

M12x15
M16x20
3x 20
A
w4
[ ‘L“'." - =

w o _
- d <
b 9
U
g :
113 §:
I -
« : di 1\_
= g
X 1 >
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— provedeni se svorkovnici

Rozmérové nacrtky el. servomotorl MODACT MPR Variant, t. ¢. 52 223

(vyvodky jsou soucasti dodavky — pfibal)

— provedeni s konektrorem

E1

-

52 223

793

548

220

@ 250

123

120

560

750

260

185

200

33

@22

55

400

180

11

36

130

80

490

@ 90h8

@ 90h7

@ 40h8

25P9

14

o|T|o|2|la|N|<|X|C|H|n|D|T|O|Z|IZ|X||®|M M mO|O|w| >

81,3

1
ﬂ 1x zavit M25 x 1,5
I

D
5
N
- v
| IW' ?\me @
LA i
1)1(0F_'}gx B - 0 c ;
A
D

Zakladni deska
4x O

3x zavit M20 x 1,5

1x kabelova vyvodka
M20x1,5
(rozsah o 10 — 14 mm)

1x kabelova vyvodka
M25x1,5
(rozsah o 13 — 18 mm)

w
Paka
o 3
T

l 1

I I .]V
6‘\

¢ L=
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Rozmérovy nacrtek - tahla TV 40 a TV 50

Strana servomotoru

Levy zavit M30x1,5

Provedeni TV 40-1/20 - t. ¢. 52927
TV 50-1/25 - t. 6. 52929

Strana ovladaného organu

Svareno Pravy zavit M30x1,5
Svareno Trubka neni predmétem
7_/ dodavky ZPA Pe&ky
fhr (= &
[S[pe Sa 5 — 5 S .S
g S !
< —[[D | B 80 2 s | B |2l <
%?‘67 K3 max. 2750 67 2
67 ©
Provedeni TV 40-2/25 t. &. 52928 I é o
TV 50-2/25 t. &. 52930 D —
SN SR S | | g —w9l R
v o —— rw\ L
80 B_\ D1 &F
Rozmér ¢ b
Typ L& : z Yy Uréeno pro 3 o
oDj7 | eDqj7| A B servomotor t. C.
TV 40-1/20 | 52 927 20 o5 23 52 221 \ Pravy zavit M30x1,5
TV 40-2/25 | 52 928 min. 20
- max. 50
TV 50-1/25 | 52 929 o5 5 08 50 202
TV 50-2/25 | 52 930 P-0449
Rozmérovy nacrtek - tahla TV 90-1/40
Strana servomotoru Strana ovladaného organu
Svafeno Trubka neni predmétem Svareno
67 Z dodavky ZPA Pecky 67
o A
! : . e = S
2 % -t — ——— — — —= 7 Z 3
© =
= 80 B
o) B 80 = __—\% )
N 2 max. 2750
E - =
Pravy zavit M30x1,5
Levy zavit M30x1,5
<
Tahlo TV 90-2/25 & D1
(T N[
I __
80 [ B [:7 <
T Le Rozméry Uréeno pro
yp T oDj7 |eDyj7| A B servomotor t. &. Pravy zavit M30x1,5
TV 90-1/40 | 52 934 40 - - min. 20 50 293
TV 90-2/25 | 52 935 25 12,5 |max. 50 P-0452
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Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotorit MODACT MPR Variant

Legenda ke schématiim:

MO  —moment. vypina¢ ve sméru ,otvira“ BQ1,BQ2 — odporovy vysila¢ polohy 2 x 100 Q

Mz — moment. vypina¢ ve sméru ,zavira“ CPT 1A — proudovy vysila¢ polohy CPT 1A 4 —20 mA
PO — polohovy vypina¢ ve sméru ,otvira“ DCPT  — proudovy vysila¢ polohy DCPT

Pz — polohovy vypina¢ ve sméru ,zavira“ DCPZ  — napédjeci zdroj pro proudovy vysilac DCPT
SO — signalizaéni vypina¢ ve sméru ,otevira“ M — motor dvoufazovy asynchronni

SZ — signalizaéni vypina¢ ve sméru ,zavira“ MS — svorkovnice

H — topné ¢lanky V4 — zastrcka ,konektor”

C — kondenzator ST — hlida¢ teploty

Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotord MODACT MPR Variant

— se svorkovnici P0957
DCPT DCRZ
A~z Brzda Motor
T e O
T 11 T
| =2 | |
!
| | I F— O (G [ [~ [ 0D @
L—q [ 7

I T
ST 1

BG1 BR2  SQ1 SQ2 SQ3 S04 S05 SO6
CPTIA {v1) {v2) (MO} (MZ) (PO) (PZ) (SO) (SZ) EH

Volitelné prislusenstvi:
vysila¢ polohy - odporovy V1, V2
— proudovy pasivni CPT 1A
— proudovy aktivni DCPT, DCPZ
—bez vysilace
Servomotory s odporovym vysilatem V1, V2,
nejsou osazeny signaliza¢nimi vypinaci SO, SZ

Svorkovnice elektromotoru 7! Motor - Brzda

MODACT MPR Variant gl2] [s 1\
[LLLH

= C

Zapojeni elektromotoru J7 ,J

Na svorkovnici je vyvedeno vinuti motoru a vinuti brzdy. b ] ]

Bez napéti je brzda zabrzdéna. g

e, frs o Vpravo
PFi spinani motoru, musi byt spole¢né N L
s ovladaci fazi pfipojeno napéti i na brzdu, Vievo | M

pro jeji odbrzdéni. N
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— s konektorem

P0958

—O—

DCPT DCPZ
7,8 Brzda 7|1
< _Z
= 1,2,6 Motor 8|2 6
L-LJU+Ul [FU-UIN L |
|
L1
[ gl | LE::::::::::::::::::::——|
o < | | ’1
[sp I sp] |
I || D MS
| 1 | : Zl~ ||
.
BQ1 BQ2 so1 SQ2 SQ3  SQ4  SQ5  SQ6 L
CPT1A (V1) (V2 0) (M2) (PO) (P2 (SO) (S2) EH |
2 0 LT, B /J |
g oy al 1] 2] 4] 1] 2f 4l 1121 4] 172 |
£ |=:=|=I=:=| [ T O B |
i II P
DT NMNMDTOHDO ANOUOLOMNOVDOOODOTTANMTWONOO WO O A m
MO OOMOOMOOMOMm v—w—w—w—v—w—w—c\lc\lc\lmmmc\jmc\l N oM
g I i 1 | o
- | | ||
- ystup - v J N
pelone o orv L zav_ _Oviddacifaze L1 [orvizav
Volitelné pfislusenstvi:
vysila¢ polohy - odporovy V1, V2
— proudovy pasivni CPT 1A
— proudovy aktivni DCPT, DCPZ
— bez vysilace
Servomotory s odporovym vysila¢em V1, V2,
nejsou osazeny signaliza¢nimi vypinaci SO, SZ
Svorkovnice elektromotoru 7)1 Motor - Brzda
MODACT MPR Variant 8|2] |6 ‘
F— N[O~ D
J
= C
Zapojeni elektromotoru
Na svorkovnici je vyvedeno vinuti motoru a vinuti brzdy. = = ]
Bez napéti je brzda zabrzdéna.
Pfi spinani motoru, musi byt spole¢né Vpravo | |
s ovladaci fazi pfipojeno napéti i na brzdu, | I
- S s s Vlevo
pro jeji odbrzdéni. N
— rozlozeni signalll na pfipojném konektoru NN
7/‘(..;,)—\
!
-
OB\

®0Q




Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotori MODACT MPR Variant
t. €. 52 22x.66x9, 52 22x.66x7, pracovni zdvih 60 — 160°, s vysilaCem CPT 1A,
— se zdrojem GS — ZPT 1 nebo bez zdroje

v —mmm— 8 |
il i I—E
| 6 | | Z |
MF= 2 ] U | — EH
[ 7] N | [H1] [ ?3‘_7
N —i H2
[ | — >t
21 | C1] C
18] B ] —
22
6] oo e o \3
7 ] e Q- | | =
%r“ %j% CPTT
I o o Do s o g &
SQOOB® GO GO O P-0770
vg —mmm—| 8 | - EH
a 7] — ST
MF= 2| U] L+
[ 1] N N\ | 6s
U] — 7
18] Bt [C2] -
22
o = - \3
L7 R 1Q- | =
%ﬂ % CPTT
I o o Do s o g &
SOOB® GO G O P-0770/GS
ST — hlidag¢ teploty
@, @+ @ — kontakty konektoru pro pfipojeni zkuSebniho zafizeni

ZkuSebni zafizeni dodava DICONT, a.s., Prvniho pluku 12a, 186 00 Praha 8 - Karlin.
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B
ZA PECKY. a._s._ /ZX

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,

WVam plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna
PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackové pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE do aktival zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory otoCné jednootackove pakove s proménnoulrychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tdhlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prevodov




ZPA Pecky, a.s. tel.: 321785 141-9

tf. 5. kvétna 166 fax: 321785 165

289 11 PECKY 321 785 167
www.zpa-pecky.cz J l e-mail: zpa @zpa-pecky.cz



