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1. SBERNICE PROFIBUS DP

Primyslova sbérnice Profibus DP je jednim z typl sbérnic, pouzivanych pro automatizaéni ucely. Sbérnicovy sys-
tém vymény dat mezi automatizacnimi systémy a technologickymi prvky pfinasi usporu nakladu na kabelaz, uvadéni
do provozu i udrzbu. V Evropé je nejpouzivangjsim systémem Profibus DP.

1.1. Zakladni vlastnosti

Profibus DP je navrzen pro rychlou vyménu dat na nejnizsi technologické urovni. Komunikace probiha po dvoud-
ratovém krouceném vedeni pfes rozhrani RS-485.

Na jedné sbérnici muze byt maximalné 126 ucastnikl. Z toho jedna nebo i nékolik stanic Master a jednotky Slave.
Masterem byva napf. primyslovy pocita¢ nebo néktera PLC. Stanicemi Slave jsou vstupné/vystupni zafizeni, ventily
a pohony.

1.2. Provoz na sbérnici

Je-li na sbérnici vice stanic Master, vzdjemné si pfedavaji opravnéni k pfistupu metodou TokenPassing. Kazdy
Master ma pfifazeny urcité jednotky Slave, které kontaktuje metodou Polling. Jednotky Slave maji povolen pfistup na
sbérnici az po tomto vyzvani. Takto stanice Master zasila fidici slova do jednotek Slave a &te jejich stavové informace.
Vyména dat probiha cyklicky.

1.3. Funkéni moznosti

— Cyklicky prfenos dat mezi stanici Master a pfifazenymi jednotkami Slave.

— Dynamické aktivovani a deaktivovani pfifazenych jednotek Slave stanici Master.
— Zkouseni konfigurace jednotek Slave stanici Master.

— Synchronizace vstupu a/nebo vystupd.

— Diagnostické funkce a monitorovani provozu.



2. RIDICi JEDNOTKY DMS2 (SLAVE)

Servomotory MONED, MTNED, MPSED, MOKED pouzivaji pro praci v siti Profibus DP Fidici jednotky DMS2.ZPR
a DMS2.PR2. Jednotky maji stejnou funkénost, pouze se li§i mechanickym provedenim.

2.1. Technické udaje
Ridici jednotka Slave:

Teplota okoli:

Komunikaéni protokol:

Rozhrani:

Rychlost prenosu:

Rozpoznani rychlosti:
Elektrické pfipojeni:

Vedeni sbérnice:

Podporované provozni rezimy:

DMS2.ZPR, nebo DMS2.PR2

-20°C-+70°C

Profibus DP- VO dle normy EN 50170

RS-485

9,6 kbit/s - 1,5 Mb/s

automatickeé

Svorky A, B - pfipojovaci priifez max 1,5 mm?

Moznost pFipojeni ukon&ovacich odport spinacem
Zkrouceny médeény vodi¢ dle normy EN 50170
Cyklicky datovy provoz, synchronni rezim, rezim Freeze

Chovani pfi vypadku komunikace nebo je-li Master ve tvaru CLEAR:

Nastavitelna reakce servomotoru: - zlstat stat v dané poloze

Vstupy DMS2:

Vystupy DMS2:

Nastaveni adresy:

Povolené adresy:
Ovladaci prvky:

Zobrazovani:

Signalizace:

2.2. Pouziti

- nastavit koncovou polohu Zavfeno nebo Otevieno

— nastavit pfedvolenou mezipolohu

— Pracovni rezim servomotoru (dvoupolohové/tfipolohova regulace)
— Prikaz Otevirej (dvoupolohova regulace)

— Prikaz Zavirej (dvoupolohova regulace)

— PoZadovana poloha [0 — 1 000 %] (tfipolohova regulace)

— Skutecna poloha [0 — 1 000 %]

— Dosazeni moment(

— Blokovani momentl

— Prepinac¢ funkci v poloze REMOTE

— Stav servomotoru (stoji, otvira, zavird)

— HlaSeni chyb

— ovladacimi prvky na viku servomotoru s podporou LCD a vnitfniho menu
— pocitatem se servisnim programem

1-125

— prepina¢ funkci LOCAL-OFF-REMOTE

— tlagitka OPEN, STOP, CLOSE

- dvouradkovy alfanumericky LCD

— LED diody (po sejmuti kryciho panelu ve svorkovnicové skfini)

V tabulce je uvedeno pouziti fidicich jednotek dle typl servomotoru. Soucasti sestav servomotoru, pracujicich
v siti Profibus DP, je vzdy displej a ovladaci prvky.

Typ servomotoru deska

zdroj. + Profib. zdrojova Profibus

MONED 52 030-6 DMS2.ZPR

MTNED 52 442-3 DMS2.ZPR

MPSED 52 260-6 DMS2.ZPR

MONED 52 039 DMS2.ZzD2 DMS2.PR2
MTNED 52 441 DMS2.ZzD2 DMS2.PR2
MOKED 52 325-9 DMS2.ZzD2 DMS2.PR2




3. UVEDENIi SERVOMOTORU DO PROVOZU

3.1. Zakladni nastaveni

Pripojit sitové napéti k silové svorkovnici. Kratkym zapnutim servomotoru proveéfit spravnost sledu fazi.
Ovladacimi prvky nebo pocitacem se servisnim software DMS2ZPA nastavit koncové polohy.

Spina¢
ukonc¢ovacich

Sllova_ - § S odporl
svorkovnice S W €

Svorky AB/AB
sbérnice PRofibus

Obr. 1 Ridici deska DMS2.ZPR

3.2. Pripojeni do sité Profibus DP

Do levych svorek A, B oznacenych IN pfipojit kabel od Master, do pravych svorek A, B oznacenych OUT napojit
dalsi Slave tézZe vétve.

U posledniho Slave ve vétvi, nastavit pfepinac , Term.“ do polohy ON. V ostatnich pfipadech je prepina¢ v poloze OFF.

Kabel(y) zajistit profilovanou pfichytkou.

3.3. Nastaveni pro praci v siti

Pro préci v siti Profibus DP je servomotor z velké ¢asti nastaven jiz z vyroby. Na misté je pouze tfeba nastavit
adresu. To Ize provést tlacitky na viku servomotoru (pfepina¢ funkci v poloze OFF) nebo pocitacem se servisnim pro-
gramem DMS2ZPA.

Tlaéitky:

Dlouhym stiskem tlagitka ,,J ESC* vstoupit do nastavovaciho rezimu

NASTAVENI

MENU 1
JAZ/LANGUAGE

Opakovanymi kratkymi stisky tlacitka ,,V", nebo ,,A“ prejit k Menu_24 (Adresa).

MENU 24
ADRESA




Kratkym stiskem tlacitka J ESC“ vstoupit do Menu_24 (Adresa).

2
ADRESA

Opakovanymi kratkymi stisky tlacitka ,,V“ nebo ,,A“ zvolit adresu

3
ADRESA

Dlouhym stiskem tlacitka J ESC“ potvrdit volbu

3
> > ZAPIS < <

Kratkym stiskem tlacitka J ESC* vystoupit z Menu_24 (Adresa)

MENU 24
ADRESA

Dlouhym stiskem tlagitka ,,.] ESC* vystoupit z nastavovaciho rezimu

> > KONEC < <

Pocitacem:

V servisnim programu DMS2ZPA, v nabidce Parametry:

® V fadce Adresa nastavit pozadovanou adresu v siti (povoleny rozsah 1 - 125).

B Zapsat do paméti servomotoru, kliknutim na tlacitko ,Zapsat*.

® Navic je mozno v fadku Provedeni poklepat na hodnotu a v otevieném okné ,,Parametry“ zkontrolovat nastaveni

v polich Provedeni: DMS2 FIELDBUS
Mistni ovladani: LCD interni
Konfigurace CAN: LCD interni
Fieldbus

B Kliknutim na tla¢itko ,,OK*“ zavfit okno ,,Parametry*.
B Pfipadnou zménu zapsat kliknutim na tlagitko ,,Zapsat“.

Na viku servomotoru:
® Zkontrolovat funk&nost displeje a ovladacich tlagitek.
® Pro provoz v siti nastavit prepina¢ funkci do polohy ,REMOTE".

3.4. Indikaéni LED

Indikaéni diody LED jsou pfistupné po sejmuti kryciho panelu ve svorkovnicové skfini (viz Obr. 1). K analyze
zavady nejsou nezbytné nutné - stav diod PROFIBUS ERR a CAN ERR odpovida chybam Fieldbus aktivita (27)
a Fieldbus (25), které systém hlasi na displeji nebo v servisnim programu v PC.

Vyznam LED (odshora dolu):
PROFIBUS ERR (Cervend)

sviti - Fidici jednotka Profibus neni ve stavu DATA Exchange
nesviti - fidici jednotka Profibus je ve stavu DATA Exchange
blika — fatalni chyba (nutné vypnuti a zapnuti servomotoru)



DATA EX (2lutd)

sviti — fidici jednotka Profibus je ve stavu DATA Exchange
nesviti - fidici jednotka Profibus neni ve stavu DATA Exchange
blika — fatalni chyba (nutné vypnuti a zapnuti servomotoru)

CAN ERR (Cervend)
sviti - vypadek komunikace fidici jednotky Profibus se snimacem
nesviti — komunikace Fidici jednotky Profibus se snimacem je v porfadku

POWER (zelend)
sviti — fidici jednotka Profibus ma napajeni v poradku
nesviti - fidici jednotka Profibus nema napajeni

4. PRENASENA DATA

4.1. Vstupy DMS2

Master muze po siti Profibus DP ovladat servomotory MONED s fidicim systémem DMS2.ZPR nebo DMS2.PR2.
Povely jsou pfenaSeny osmibitovym fidicim slovem, ale servomotory vyuZivaji pouze prvni tfi bajty, zbyvajicich pét
bajtu je rezerva.

Adresa Bit Vyznam
0 0= dvoupolohové fizeni (bity Open a Close)
1= tfipolohové fizeni (polohou zadanou v bajtech 1 a 2)

1 -

0 2 -
3 -
4 -
5 Open
6 Close
7 -
0 Pozadovana poloha 0 — 1000 %o
1 (vySSi bajt)
2

1 3
4
5
6
7
0 Pozadovana poloha 0 — 1000 %o
1 (nizzi bajt)
2

2 3
4
5
6
7




4.2. Vystupy DMS2

Master pfijima v osmibajtovém slové informaci o ¢innosti servomotoru a jeho stavové udaje.

o
-

Adresa Vyznam

Skutecna poloha 0 — 1000 %o
(vy8Si bajt)

Skutecna poloha 0 — 1000 %o
(nizzi baijt)

Moment Open

Moment Close

Blokovani momentu

Neni dalkové ovladani

Chyba komunikace se snima¢em

V archivu chyb jsou chyby

Chyby

Varovani

ool =2OINO|O|AWOIMV|=|OIN/OD(OI|M|WOWIN|I=|O

Skute€ny smér otaceni snimace
00 - stoji
1 01 - otevira

10 - zavira

2 Pozadovany smér otaceni
00 - stoji

3 3 01 - otevira

10 - zavira

4 Skute€ny smér ota€eni motoru
00 - stoji
5 01 - otevira

10 - zavira

Chyba - Safe

Chyba - Ridici signal < 3 mA

Chyba - Moment nastaveni

Chyba - Moment

Chyba - Zdvih

Chyba - Smysl otaceni

Chyba - EEPROM

N
Njo|lol~AlWOIN|2|OIN|O

Chyba - Nastavovaci rezim




o
~

Adresa Vyznam

Chyba - RAM

Chyba - Parametry

Chyba - Snima¢ momentu

Chyba - Snimac¢ 1

Chyba — Snimac 2

Chyba — Snimac¢ 3

Chyba - Snimac 4

Chyba - Kalibrace
Chyba - Otaceni

Chyba - Teplota min.

Chyba - Teplota max.

Chyba - LCD int.

Chyba - LCD ext.

Chyba - Fieldbus modul

Chyba - CAN

Chyba - TP
Chyba - Fieldbus neni aktivni

Chyba - Faze

Chyba - Relé Zivotnost

Chyba - Reset

Chyba - ROM

Chyba - CAN verze

Chyba - Chybny povel

N|lojlo|~AlO|N|=|OIN|[O|O|~A|lOIN|OIN|O|O|~|WOIN|=|O

5. POPIS FUNKCi SERVOMOTORU

5.1. Pracovni rezimy

Po siti Profibus DP je mozno u servomotort prepinat pracovni rezimy dvoupolohové nebo tfipolohové regulace
a v téchto rezimech je ovladat.
Bajt 0: bit 0 = 0 Dvoupolohova regulace
bit 0 = 1 Tripolohova regulace

5.2. Dvoupolohova regulace
Servomotor je ovladan bity 5 a 6 fidiciho bajtu 0.
Bit5=1 pfikaz Otevirat
Bit6 =1 pfikaz Zavirat
Informace bajtu 1 a bajtu 2 neni vyhodnocovana.

Hodnota bajtu 0, pro nastaveni dvoupolohové regulace a pfikazu Otevirat:

7 6 5 4 3 2 1 0 Hexa
0 0 1 0 0 0 0 0 20

Hodnota bajtu 0, pro nastaveni dvoupolohové regulace a pfikazu Zavirat:
7 6 5 4 3 2 1 0 Hexa
0 1 0 0 0 0 0 0 40




5.3. Tripolohova regulace

Pozadovana poloha servomotoru je zadavana v rozsahu 0 — 1000 %o v hexadecimalnim formatu.
Bajt 1: vyS3i bajt pozadované polohy
Bajt 2: niZsi bajt pozadované polohy

Priklad fidicich bajtt pro nastaveni poloh 0, 25, 50, 75 a 100 % v tfipolohové regulaci

poloha baijt 0 bajt 1 (vy$si) | bait 2 (nizsi)
[%] [%o] [prac. rezim] poloha
0 00 01 00 00
25 250 01 00 FA
50 500 01 01 F4
75 750 01 02 EE
100 1000 01 03 E8

PRILOHA 1. HEXADECIMALNI ZOBRAZENI

binarné dekadicky hexa.

7/3 6/2 5/1 4/0

22 22 2! 20
0 0 0 0 0 0
0 0 0 1 1 1
0 0 1 0 2 2
0 0 1 1 3 3
0 1 0 0 4 4
0 1 0 1 5 5
0 1 1 0 6 6
0 1 1 1 7 7
1 0 0 0 8 8
1 0 0 1 9 9
1 0 1 0 10 A
1 0 1 1 11 B
1 1 0 0 12 C
1 1 0 1 13 D
1 1 1 0 14 E
1 1 1 1 15 F

Niz8i Etvefice bitd (0, 1, 2, 3) i vy$Si tverice bitl (4, 5, 6, 7) v bajtu ma své hexadecimalni vyjadreni. Takto Ize de-
kédovat Udaje zasilané servomotorem v bajtech 2 — 7 (viz odstavec 5.2. vystupy DMS2). Napr. hexadecimalni ¢islo 60
predstavuje, Ze jsou nastavené bity 5 a 6.

7 6 5 4 3 2 1 0 Hexa
o[+ [+JofoJofofof [ eo

V bajtech 0 — 1 servomotor zasila Udaje o skute€né poloze. Na adrese 0 je vySSi bajt a na adrese 1 je nizsi bajt.
Poloha se udava v %e..
Napf. poloha 100% se zada dekadicky 1000, hexadecimalné 03 ES8.

adresa 0 adresa 1

0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 0 1 0 0 0
- - - - - - 512 | 256 | 128 | 64 32 - 8 - - -

512 + 256 + 128 + 64 + 32 + 8 = 1000

10



PRILOHA 2. SOUBOR GSD

GSD File for MODACT DMS2 ProfiBus
Vendor: ZPA Pecky, a.s.
Tr. 5. kvétna 166
28911 Pecky
Czech Republic
Tel.: +420 321 785 141-9
Fax. +420 321 785 165

Function: actuator controls with Profibus-DP interface
Order Number: MODACT DMS2 ProfiBus

author: EHL elektronika s.r.o., P. Kolomaznik
Tel.: +420 326 303 010
FAX.: +420 326 303 073

25.10. 2007 V0.01 first version
30. 10. 2007 V0.02 unsupported transmission rate SMBaud

#Profibus_DP

GSD_Revision =1
General parameters
Vendor_Name =, ZPA Pecky, a.s"
Model_Name = ,MODACT DMS2 ProfiBus*“
Revision =,1“
Ident_Number = 0x0B56
Protocol_ldent =0
Station_Type =0
FMS_supp =0
Hardware_Release =,06/11¢
Software_Release =,1.X“
9.6_supp =1
19.2_supp =
93.75_supp =1
187.5_supp =
500_supp =1
1.5M_supp =1
3M_supp =0
6M_supp =
12M_supp =0
MaxTsdr_9.6 =60
MaxTsdr_19.2 =60
MaxTsdr_93.75 =60
MaxTsdr_187.5 =60
MaxTsdr_500 =100
MaxTsdr_|.5M =150
MaxTsdr_3M =250
MaxTsdr_6M =450
MaxTsdr_12M =800
Redundancy =0
Repeater_Ctrl_Sig =0

24V _Pins =

Slave-Specification:
Freeze_Mode_supp =1

11



Sync_Mode_supp =1
Set_Slave_Add_Supp =
Auto_Baud_supp =1

Min_Slave_lIntervall =6
Fail_Safe =0
Modular_Station =0
Modul_Offset =0
Slave_Family =0
Implementation_Type = ,VPC3+“
Bitmap_Device =“DMS2*

Max_DiaR-Data_Len =6

UserPrmData: Length and Preset:
User_Prm_Data_Len =3
User_Prm_Data = 0x00 ,0x00 ,0x00

Module Definition List

Module =“Module 8 Byte Out, 8 Byte In“ 0xB7
1

EndModule

Pozn.:

Datovy soubor ZPA_OB56.GSD obsahuje informace o viastnostech servomotoru, které potrebuje ridici stanice
Master.

Soubor je mozZno stahnout z internetovych stranek ZPA Pecky a.s., www.zpa-pecky.cz.
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ZVA PECEKY. a.=. 2N

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotori a rozvadécd,
SpiCkové zpracovani plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna

PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory otocné jednootackové (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex

elektrické servomotory jednootackove pro kuloveé kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory oto¢né jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MONJ, MON, MOP, MONED, MONDJ, MOPED
elektrické servomotory otocné viceotaCkové

MODACT MO EEx, MOED EEx

elektrické servomotory otoCné viceotackoveé nevybusné

MODACT MOA

elektrické servomotory otocné viceotackove pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto€né viceotackové pro JE do aktivni zony

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé pakové s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS Konstant, MPSED

elektrické servomotory jednootackove pakoveé s konstantni rychlosti prfestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED

elektrické servomotory tahlové primocareé s konstantni rychlosti prestaveni

Dodavky kompletd: servomotor + armatura (pfipadné pfevodovka MASTERGEAR)
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